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Allgemeines

Copyright

Dieses Handbuch unterliegt den gesetzlichen Bestimmungen des Urheberrechtsschutzes und darf
weder als Ganzes noch in Teilen auf mechanische oder elektronische Weise fotokopiert, nachge-
druckt, reproduziert oder auf sonstigem Wege ohne die rechtsverbindliche, schriftliche Zustim-

mung von

Janitza electronics GmbH, Vor dem Polstiick 1,
D 35633 Lahnau, Deutschland,

vervielféltigt oder weiterverdffentlicht werden.
Markenzeichen

Alle Markenzeichen und ihre daraus resultierenden Rechte gehéren den jeweiligen Inhabern dieser
Rechte.

Haftungsausschluss

Janitza electronics GmbH Ubernimmt keinerlei Verantwortung fiir Fehler oder Méngel innerhalb
dieses Handbuches und Ubernimmt keine Verpflichtung, den Inhalt dieses Handbuchs auf dem
neuesten Stand zu halten.

Kommentare zum Handbuch

Ihre Kommentare sind uns willkommen. Falls irgend etwas in diesem Handbuch unklar erscheint,
lassen Sie es uns bitte wissen und schicken Sie uns eine EMAIL an: info@janitza.de



Bedeutung der Symbole

Im vorliegenden Handbuch werden folgende Piktogramme verwendet:

A\

A

(-\/?

Gefahrliche Spannung!

Lebensgefahr oder schwere Verletzungs-
gefahr. Vor Beginn der Arbeiten Anlage und
Gerat spannungsfrei schalten.

Achtung!

Bitte beachten Sie die Dokumentation.
Dieses Symbol soll Sie vor méglichen Ge-
fahren warnen, die bei der Montage, der
Inbetriebnahme und beim Gebrauch auf-
treten kdnnen.

Hinweis!



Anwendungshinweise

Bitte lesen Sie die vorliegende Bedienungsanleitung sowie alle weiteren Publikationen, die zum
Arbeiten mit diesem Produkt (insbesondere fir die Installation, den Betrieb oder die Wartung) hin-
zugezogen werden missen.

Beachten Sie hierbei alle Sicherheitsvorschriften sowie Warnhinweise. Sollten Sie den Hinweisen
nicht folgen, kann dies Personenschaden oder/und Schaden am Produkt hervorrufen.

Jegliche unerlaubte Anderung oder Verwendung dieses Geréts, welche lber die angegebenen me-
chanischen, elektrischen oder anderweitigen Betriebsgrenzen hinausgeht, kann Personenschaden
oder/und Schaden am Produkt hervorrufen.

Jegliche solche unerlaubte Anderung begriindet ,,Missbrauch® und/oder ,,Fahrléssigkeit* im Sinne
der Gewabhrleistung flir das Produkt und schlieBt somit die Gewahrleistung flir die Deckung maégli-
cher daraus folgender Schaden aus.

Dieses Geréat ist ausschlieBlich durch Fachkrafte zu betreiben und instandzuhalten.

Fachkrafte sind Personen, die aufgrund ihrer einschlagigen Ausbildung und ihrer Erfahrung befa-
higt sind, Risiken zu erkennen und mdégliche Gefédhrdungen zu vermeiden, die der Betrieb oder die
Instandhaltung des Geréates verursachen kann.

Bei Gebrauch des Gerétes sind zusétzlich die fir den jeweiligen Anwendungsfall erforderlichen
Rechts- und Sicherheitsvorschriften zu beachten.

Gefahrliche Spannung!
Vor Beginn der Arbeiten Anlage und Gerat
spannungsfrei schalten.

P>

Wird das Gerat nicht gemaB der Betriebs-
anleitung betrieben, so ist der Schutz nicht
mehr sichergestellt und es kann Gefahr von
dem Gerat ausgehen.

>



Dezentralen 1/0 Modulen der
Serie FBM10

Allgemeines

Mit den dezentralen 1/0O Modulen der Serie
FBM kénnen die Ausgange und Eingange der
Geratetypen UMG604 / UMG605 / UMG508
und UMG511 preiswert erweitert werden. Das
Feldbusmodul besitzt keine Intelligenz, son-
dern es flhrt lediglich die verschiedenen Ein-
und Ausgangssignale zusammen um diese an
die entsprechenden Teilnehmer zu verteilen.

Die Gerate der Serie UMG104 und UMG507
sind nicht als Master fur die FBM-Module ver-
wendbar. Es stehen vier I/O Module zur Ver-
figung:
o Das Feldbusmodul FBM 10R
(Artikel-Nr.: 15.06.078) mit
10 Relaisausgangen.
o Das Module FBM 101
(Artikel-Nr.: 15.06.076) mit 10 digitalen
Eingangen.
o Das Feldbusmodul FBM 10PT1000
(Artikel-Nr.: 15.06.077) mit
10 Temperatur Eingangen.
o Das Feldbusmodul FBM DI8-AI8
(Artikel-Nr. 15.06.079) mit
8 Digital- und 8 Analogeingéngen

Die 1/0 Module der FBM-Serie werden an die
RS485 Schnittstellen der Power Analyzer an-
geschlossen. Der Analyzer arbeitet hierbei im
Modbus Master Mode. Die Maximale Stich-
lange (Kabellange) zwischen dem Master und
dem Modul darf 1000m nicht Uberschreiten. In
Verbindung mit der Emax-App kénnen bis zu
12 1/0 Module (6x 10 Ausgénge / 6x 10 Ein-
gange) Uber die graphische Programmierung
wJasic* angesteuert werden.

RS 485

RS 485

Mit der Standard PT1000/PT100-APP (Tempe-
raturmodul) sowie mit der Standard AlI8-DI8-
App (Feldbusmodul DI8-AI8) kénnen jeweils
nur ein Modul angesteuert werden. Dem Emax
Programm sind die 1/Os (Kanale) fest zugewie-
sen und werden automatisch angesprochen.



Kommunikation zum Messgerat herstellen

Um die Emax-Parameter einstellen zu kdnnen, ist der erste Schritt das Erstellen der Kommunika-
tion zwischen dem Messgerét und einem Computer. Wir empfehlen Ihnen die Konfiguration- und
Auswerte-Software ,,GridVis“ zu installieren. Dem Messgerét sollte eine IP Adresse vergeben wer-
den, die Eingabe der IP Adresse ist bei Display-Geraten und Hutschienen-Geraten unterschiedlich.
Die IP Adresse dient zu Erkennung des Messgeréates in einem Ethernet Netzwerk.

Einstellung der IP Adresse bei einem UMG604 / UMG605

1. Drlcken Sie eine Sekunde gleichzeitig Taste 1 und Taste 2 [1 [ j zj

2. Sie befinden Sich nun im Parameter Men(.
Die Buchstaben PRG kennzeichnen dieses Menu.

PRG

< Hinweis: EH__,'E: 5::;::::7
Taste 1: Auswahl Segment wechseln . Address — —Content ——

Taste 2: Wert verandern (lang - / kurz +)

Folgende Parameter mussen flir die Emax Funktion am Gerat parametriert werden:

Parameter | Bezeichnung Parameter Vorschlag | Einstellung
205 TCP Mode 0 Feste IP
203 RS485 Mode 1 Master
202 RS485 Baudrate 2 38,4 kbit/s
200 Geréte ID >33 >32

300 IP Adresse XXX --- --- --- 192 *

301 IP Adresse --- XXX --- --- 168 *

302 IP Adresse --- --- XXX --- 001 *

303 IP Adresse’ ——-.-— —— XXX 010 *

304 IP Mask XXX --- --- --- 255 *

305 IP Mask --- XXX --- --- 255 *

306 IP Mask --- --- XXX --- 255 *

307 IP Adresse ---.--- --- XXX 000 *

* Parameter konnen frei gewéahlt werden oder nach Vorschlag parametriert werden



Einstellung der IP Adresse bei einem UMG508 / UMG511

1. Dricken Sie die ,ESC* Taste um in das
Konfiguration MenU zu gelangen

UMG 508

2. Gehen Sie in das Menl Kommunikation e

Farben

» Enter

2 -0 -

Janitza Pawer Analyser

3. Stellen Sie die Parameter aus der folgenden Liste ein —

Vorschlag:

DHCP Aus

Adresse 192.168.1.10 E B n :
Netmask 255.255.255.0 Janitza
Gateway --

Protokoll Modbus Gateway

Adresse >33

Baudrate 38400




Einstellung der IP Adresse des Computer

Das folgende Einstellungsbeispiel wurde unter Windows XP erstellt. Das Beispiel zeigt eine Punkt-

zu-Punkt-Verbindung mit einem Ethernet-Kabel (Cross Patch). Einstellungen in einem Firmen
Netzwerk kénnen abweichen!

Die IP Einstellung werden hier anhand des Betriebssystems Windows XP angezeigt. Hierbei ist zu

beachten, dass bei einer Punkt-zu-Punkt-Verbindung die ersten drei Segmente der IP gleich sein
sollten. Die SubNet Mask sollte bei PC und Messgerét exakt gleich sein.

Internet ) Eigene Dateien
@ 2
|13 2uletat vermendete Dokumente »
&l E-Mail
Oulock Express )
©) Figene pilder

Bridan Y Eigene usik

: D rsetsvite

Siehe auch

@) Hife und support

®% e 2 =

& netzverlumgebung Energiscptionen Gamecontroller Geplante Tasks Hardware
[ L T
@ er— Q| =
B e | ouarrsgss '
), Loprofessional @) tife und support Netzwerkverbindungen|  NVIDLA niview Desktop e Ordneroptionen
P suten
ot fcaird 27
T ausfiben. - @ =
aterogpanme > [ %)
B senisen @)
@ o sotwae s s s

Geben Sie ihrem Rechner die IP 192.168.1.1 (Vorschlag) sowie die Subnetz Maske 255.255.255.0
und bestatigen Sie mit OK.

Q- © - 3| Dorren 20w | - e

dresse | @) Netzwerkverbindungen

IP-Einstellungen Ksinnen automatisch 2ugeviesen werden, weri das
Netawerk disse Funkfion untersitzt, Wenden Sie sich andemfals an

Deaktivieren
status
Reparieren

Netzwerkaufgaben S

bezichen
[&] Neue Verbindung erstellen
@ Windows Firewallenstellngen

© IPAdresse automatisch bezishen
® Folgende IP-Adesse vewenden:

i P —— P Padese ERCIR
@ v desveren ppe— E— w0
&, Verbindung reparieren Lschen lgenei | Enyoton| [

| ) verbincng umbenennen Unbenernen

e o = o]

(@ Folgerd DNS Serveradiessen vernenden
Diese Vebindung verwendet olgende Elemerte

Bevorno DNS Server |
Aerativer DNS-Server 1]

005 Paketplaner &)

‘
| &

Instalieren Denstalieren Eigenschafien | | = ‘Abbiechen
Beschebing

TCP/IP. das Standardprotokollfir WAN Netawerke, das den
3 vetbund

L i

Netzwerke erméigicht.

Syrbol bei Verbindung im Infobereich anzeigen
g

=
Keine Kannekfviat bestzt

Abbrechen




Anschluss an die RS485

Die Feldbusmodule werden in einer Bus-
struktur (Linie) angeschlossen. Am Ende
der Buslinie ist ein Abschlusswiderstand
zu setzen(1200hm 1/4W).

Beispiel Anschluss UMG604/605:

Hinweis:

Als Kabeltyp sollte Profibus Kabel
oder ein Kabel des Typs Li2YCY(TP)
2x2x0.22 verwendet werden. Das
Kabel muss geschirmt und gedrillt
sein.

UMG604 Klemme 23 (A) FBM 10R/ FBM 10l / FBM 10PT1000 / FBM DI8-AI8 auf Klemme (A)
UMG604 Klemme 22 (B) FBM 10R / FBM 101/ FBM 10PT1000 / FBM DI8-Al8 auf Klemme (B)

Richtig

DIP-Schalter

Falsch

Fur die serielle Kommunikation miussen einige Voreinstellungen durchgefiihrt werden. Diese Ein-
stellungen werden an dem Feldbusgerat mittels der vorhandenen zehn DIP-Schalter vorgenom-

men.

Die DIP-Schalter haben folgende Funktion

10

ON

o e e

1 Adresse 6 P EBd



Busadresse (DIP-Schalter 1 bis 6)

Jedem 1/0O Modul muss eine Bus-Adresse zugeordnet werden. Die I/O Module werden alle als
Slave angesprochen. Es stehen insgesamt 64 Busadressen zur Verfligung (Slave ID ,,1“ bis Slave

ID ,634).

Die Einstellung erfolgt
wie bei einer Binarzahl.

ON |OFF |OFF |OFF |OFF |OFF |1
OFF |[ON |OFF |OFF |OFF |OFF |2
ON |[OFF |OFF |ON |[OFF |ON |41
OFF |ON |OFF |ON |OFF [ON |42
ON [ON |ON |ON [ON |ON |63

Paritat

Bei serieller Kommunikation muss die Paritét festgelegt
werden. Folgende Zuordnungen sind bei dem Feldbus-

gerat moglich:

Baudrate (DIP-Schalter 9 und 10)

Auch die Geschwindigkeit fir die Datenibertragung
(Baudrate) muss festgelegt werden. Es stehen vier
verschiedene Einstellungen fur die Baudrate zur Ver-

fugung:

OFF | OFF | NONE
ON OFF | ODD
ON ON EVEN

OFF | OFF | 4800
ON OFF | 9600
OFF | ON 19200
ON ON 38400

11




Anschlussbild FBM10R
Relaisausgénge SchlieBer 250V / 3A AC1/2A ACS3

Feldbus modul
Versorgungs-
spannung 3 4 3 Ang 4 Relaisausgéinge
Auxiliary Supply Relay Output Relay Output Relay Output DIP-Schalter RS 485
[r2av w] [R1 r1 R2 R2 R3 R2] [R4 R4 RS Rs Re Re| |R7 R7_RS Re RO RO R1DR1U| [1 ndiesse 8 P E Bd | B A
] AEARARSEARA AEARARA AT 7
1 l i nnnnn IIIIIIII 1l

A Der Anschluss der Geréate darf nur im span-
nungslosen Zustand erfolgen bzw. wenn

unter Spannung angeschlossen werden
muss, ist der GND zuerst anzuschlieBen.

A Buspolarisation notwendig!

Anschlussbild FBM10I

Digitaleingédnge Eingénge 24 V DC / 5mA

FBM10I

Feldbusmodul

Versorgungs-

spannung Digitaleingénge Digitaleingange
Auxiliary Supply Digital Inputs Digital Inputs
DIP-Schalter RS 485
[ I T |
[20 ov] [oip1z copizoia c1]  pisoiebiz c2 piepiepimocs] Adisse B P E_ Bd | [s &
—

i

12



Anschlussbild FBM10PT1000/PT100
Temperatur Eingang 2-Draht

OV~ r--
i
24 ov
UB 24V DC
I I
| |
BUS-
Funkllon 1 ADRESS 6 P E Bd 6 Ausgange analog 0...10V
RS 485
I I
# ***- @.'.IMH.
1 3 i [ - | |
o 9 =1 21 9y 9\ =1
A I T R I
ol ool ol I Sl ol ol I

5 Eingdnge digital 24V DC 5 Lingdnge analog 4—20mA

3 Eingdnge digital 3 Eingdnge analog

eHA e ] EEHEII

RS485 1 ADRESS 6 P E Bd 5 J i ! !
-
I I

4-20mA

<
£l
Qi
(‘Vl
+

Hinweis: Die 10V Analogausgange sind in Vorbereitung und in der jetzigen Version
noch nicht integriert (FBM10PT1000/100).

0 Volt Klemmen sind intern verbunden und missen nur einmal angeschlossen wer-
den. Anschlussklemmen fir den potentialfreien Kontakt sind getrennt ausgefiihrt. Bei
analogen Ein- und Ausgéngen wird empfohlen die 0 Voltleitung (C...) aus Genauig-
keitsgriinden anzuschlieBen.

Anschlussklemmen fir den potentialfreien Kontakt sind getrennt ausgefihrt.

A Buspolarisation notwendig!

Der Anschluss der Geréate darf nur im spannungslosen Zustand erfolgen bzw. wenn
unter Spannung angeschlossen werden muss, ist der GND zuerst anzuschlieBen.
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LED Anzeige

Grin LED (blinkend) Slave Gerat OK --
Rot LED (blinkend)

* Baudrate falsch

® Paritat falsch

® +/- am Bus vertauscht

e Busstorung durch 2 gleiche
Slave-Adressen im Netzwerk

Keine Bus vorhanden
Kommunikationsfehler

Rot und griin LED
(blinkend)

Zugriffsfehler Zugriff auf falsche Registeradresse

Registerzuordnung FBM10R

R1 Relaisausgang 1 Coil 0

R2 Relaisausgang 2 Coil 1

R3 Relaisausgang 3 Coil 2

R4 Relaisausgang 4 Coil 3

R5 Relaisausgang 5 Coil 4

R6 Relaisausgang 6 Coil 5

R7 Relaisausgang 7 Coil 6

R8 Relaisausgang 8 Coil 7

R9 Relaisausgang 9 Coil 8

R10 Relaisausgang 10 Coil 9
Wordadressierung R1-R10 Holding register 0
Info Hardware-Version Input register 1000
Info Software-Version Input register 1001

Hinweis:

MOD coils <fc =1, 5, 15>
MOD holding register (coils) <fc = 3, 6, 16>
MOD input register <fc = 4>




Registerzuordnung FBM10I

DI Digitaleingang 1 Input status O

DI2 Digitaleingang 2 Input status 1

DI3 Digitaleingang 3 Input status 2

Dl4 Digitaleingang 4 Input status 3

DI5 Digitaleingang 5 Input status 4

DI6 Digitaleingang 6 Input status 5

DI7 Digitaleingang 7 Input status 6

DI8 Digitaleingang 8 Input status 7

DI9 Digitaleingang 9 Input status 8
DI10 Digitaleingang 10 Input status 9
Wordadressierung DI1 - DI10 Input register 0
Info Hardware-Version Input register 1000
Info Software-Version Input register 1001

Hinweis:

MOD Input status <fc = 2>
MOD Input register <fc = 4>
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Registerzuordnung FBM10PT1000/PT100

TO Analogeingang 0 Input register TO
T1 Analogeingang 1 Input register T1
T2 Analogeingang 2 Input register T2
T3 Analogeingang 3 Input register T3
T4 Analogeingang 4 Input register T4
T5 Analogeingang 5 Input register T5
T6 Analogeingang 6 Input register T6
T7 Analogeingang 7 Input register T7
T8 Analogeingang 8 Input register T8
T9 Analogeingang 9 Input register T9
Info Hardware-Version Input register 1000
Info Software-Version Input register 1001
Hinweis:

MOD Input register <fc = 4>

Hinweis: Die 10V Analogausgénge sind in Vorbereitung und in der jetzigen Version
noch nicht integriert

16



Registerzuordnung FBM DI8SAI8

DIt Digitaleingang 1 Input status 0

DI2 Digitaleingang 2 Input status 1

DI3 Digitaleingang 3 Input status 2

Dl4 Digitaleingang 4 Input status 3

DI5 Digitaleingang 5 Input status 4

DI6 Digitaleingang 6 Input status 5

DI7 Digitaleingang 7 Input status 6

DI8 Digitaleingang 8 Input status 7

Al1 (4..20mA) Analogeingang 1 Input register 1
Al2 (4..20mA) Analogeingang 2 Input register 2
Al3 (4..20mA) Analogeingang 3 Input register 3
Al4 (4..20mA) Analogeingang 4 Input register 4
Al5 (4..20mA) Analogeingang 5 Input register 5
Al6 (4..20mA) Analogeingang 6 Input register 6
Al7 (4..20mA) Analogeingang 7 Input register 7
Al8 (4..20mA) Analogeingang 8 Input register 8
Wordadressierung DI1 - DI8 Input register 0
Info Hardware-Version Input register 1000
Info Software-Version Input register 1001

Hinweis:

MOD Input status <fc = 2>
MOD Input register <fc = 4>

17



Beispiel Ansteuerung des Modules FBM10R mit JASIC

Uber die graphische Programmierung kénnen Sie die /0 Module ansteuern. Die folgenden Pro-
gramme zeigen Beispiele fir ein Lese und Schreibzugriff auf die Module.

(? Information Uber die graphische Programmierung finden Sie in der Funktionsbe-
schreibung ,graphische Programmierung“ von der Firma Janitza electronics GmbH.

(? Achtung:

Fur die Funktion Schreibe / Lese Modbus ist mindestens die GridVis Enterprise
Lizenz (Art.Nr.: 51.00.170) erforderlich.

Beispiel:
Mit einem Schreibe Modbus I 5}
Funktionsbaustein werden die Bt oo =
Digital Ausgange des FBM10R &
Modbus-Furktion [Force Muliple Coils (fe=15) =
angesteuert. Slave-Adresse | 2=
Modbus-Adresse [ 0=
Yariablen Namen Fur Wert FunnatdesWerlesimMudbu.... T
| s (e | ]
I alrnrmr 4 IRk bt

Repeater
Messintznall

F (15.06.075)
Konst. (bool'sch)
false Schreibe Modbus

Statuspf
put 1
Output 2
put 3
put 4
put 5
put &
put 7
put 8
Output 10
N x|
Protokall |Mndbus/nsqsa =]
Lese Modbus
Statuspf
Hardwareb b
Software bf -
Modbuis-Funkeion [Read Input Registers (Fo=4) 5 |
Slave-adresse | |
Madbus-Adresse | T.000=]
Wariablen Wamen fior Wert mat des Wertes im Modbus. .
: - Wert hinzufiigen
Werts entfarmen

18



I FEM-Seric I
Beispiel:

Mit einem Lese Modbus Funk-
tionsbaustein werden die Digi-
tal Eingange des FBM10I aus-
gelesen.

H:

| — T —

Repeater
Wessintenall

Lese Modbus
statusp)
Hardwared]
Software)|

[Read Input Status (fo=2)

19



APP Temperaturmessung fiir das Modul FBM10PT1000

Janitza® R

Allgemeine Konfiguration - Display

Display
Monitoring FBM10-PT1000 [T — Wert
Watchdog UMGE04 V1.4

2 Anzahl der Temperatur Sensoren (1.10) | [

Gergie lae e

Identitat Haelicoak [TompSensart |
Transformator Name Kanal 2 rrr——
Neminalwerte

Ereignisse Lle K Temp Sensor 3

Ereignisaufzeichnung Name Kanal 4 [TempSensord |

Transienten Name Kanal 5 Temp Sensor5

Transientenaufzeichnung

Name Kanal 6 Temp Sensor 6
Zeit/ Zeitzone

Name Kanal 7 Temp Sensor 7
Display
Config FBM10-PT1000 Name Kanal § REF

Hame Kanal & P00
piciasheanpaszan Name Kanal 10 Temp Sensor 10
Impressum

Offset Kanal 1 0

Offset Kanal 2 0

Offset Kanal 3 0

Offset Kanal 4 0

Offset Kanal & 0

Offset Kanal 6 0

Offset Kanal 7 0

Offset Kanal 8 0

Offset Kanal 9 0

Offset Kanal 10 o

Name Temperatureingang UMG604 Temperatur Eingang UMGE04
Text Schaltfiache goto Master Page

20



- ke Schwhet - Bes - @)1

FBM10 PT1000

Temp Sensor 1 i REF &
I e4.5 I ce4.e
Temp Sensor2 | 241°  PTI00 | 24.0°

Temp S 3 <

goto Master Page SpISenses E"'/.D
Temp Sensor 4 o4.7°
Temp Sensor 5 24.7°
Temp Sensor 6 24.0°
Temp Sensor 7 242°
Temperatur Eingang UMG604 | -100.0

ce 8808, = overtow /o senscr .
Janitza’

Nach der APP Installation kénnen die Werte auch gespeichert werden. Die Programmierung erfolgt
Graphisch.

Hewes Programm | quettest | Log) Debug|

ey Laden Program-ame: [Aufzsichnung FEIIOPT1000 V1.0 .
cerutzr-varial (ool

#omsne i o v ot

Topdoge  ——————— Dtalengeng
O Graghen | SEECNOIEEIN] C Kons. (Bootscher Tye)
¥ Reports || spakhers nDatel C Konat. (Numerisch)
e nte | C Kot (5rn0)
Loschen Lo Mo

Aktonen T Lese proftus
Systemvarible

] Gerst et C zetsuing

[l Gersele Sekunde P —

= regrisbron: DatakAusgang

) Tesnsrtent eréache Aufzechrung
el versand
I
Printing (mehrere Werte)
[ Ricksetzung
scveibe Hodkus

Tinzprogrammeads Auchnung ) Tane steuerng

] Tari-Steuerung (mehr als 2 Tarife)|

Temp10)

Sysvar Aufzeichnung
Temperatur Exiern 1 [<Autzeichnung Temperaturwerts Master>
MASTER

‘Aussarhalb Wertebereich
Innerhalb Werteberich
Oherhih Sebwelusrt

21



JASIC-Programme fiir Modul DISAI8

JASIC-FBM-DI8AI8-globale-Variablen.jas
JASIC-FBM-DI8AI8-Aufzeichnung.jas

Diese Jasic-Programme lesen die FBM Module aus und legen die Werte in globale Variablen ab.
Das Programm ,JASIC-FBM-DI8AI8-Aufzeichnung.jas“ speichert die analogen Messwerte im

UMG ab.

Installation auf einen freien Programmplatz:

Letzter wert:

Zeitplan:  Kein Zeitplan

Ubersichtsfenster | N E
@
Speicher auslesen Konfiguration Yerbindung konfigurieren Verbindungstest Rilcksstzunge!
3 UMG 605 Hardwarerevision: 0001
Ethernet
UMGE05-Messung Profibus
BACMET

Seriennummer:  7200-0293
Fimwareversion: 1,295 2012-03-12 10,0000

Verbindung:

TP
1P Adresse: 192,163 5.15

Arbeitsmerte x | Minfiax Werte x

Jasic Informationen

»

Ubersichtstyp:  [Jehrestibersicht

B | e ||

Energy Values:  [Keine Werte gefundent

Program 1[¥ariablen Zuardnung FEMEDIEAT v1.0 Bui... B
Program 2[Leer] 3

| [ 4
Program 3[Leer]

Leistungswerte: |><eme Werte gefunden!

Jahr  Monat  Tag

I~ verglsichen [ 2011 = [ 53 [

7]
LI E
Program 4[Leer] 7l
Program S[Lest] 7]
Program &[Leer] 7]
Program 7[Leer] 7]

Uber die Schaltfliche ,Lade von Datei“ wird das JASIC Programm installiert. Nachdem das Pro-
gramm Ubertragen wurde, erfolgt eine Debug Ausgabe im Reiter ,Debug Log“.

Graph Editor Debug Log Logs

Ubersichtsfenster x| _J pral [UMGE05-Msssung] x|

& L]

[bertragen  Ubertragen an .,

==

lrem N Variablen Zuordnung FEMSDISAT V1.0 Build 1

5 REN Globale Variablen

3IaddrFBH = 1 REM Hier die Adresse einstellen. I
4

£ GLOBAL [FLOAT, AN1,0,26000, "mi",0)
7 GLOBAL [FLOAT, ANZ,0, 26002, "mi", 0}
& GLOBAL [FLOAT, _AN3, 0, 26004, "mi", 0}
9 GLOBAL [FLOAT, _AN4, 0,2 6006, "mi", 0}
10 GLOBAL (FLOAT, _ANS,0, 2 6008, "d", 0)
11 GLOBAL (FLOAT, _AN6,0, 26010, "md", 0)
12 GLOBAL (FLOAT, _AN7,0,26012, "mi", 0)
13 GLOBAL (FLOAT, ANS,0,Z26014, "i",0)
14 GLOBAL (FLOAT, ANS,0, 26016, "i", 0)
15 GLOBAL (FLOAT, AN10,0,26018, "raA",0}
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16 GLOBAL (SHORT, _digiIl,0.0,26020,"",0)
17 GLOEAL (SHORT, digilI2,0.0,26021,"",0)
18 GLOBAL (SHORT, digiI3,0.0,2602Z,"",0)

Die Gerateadresse fir das FBM Modul wird
direkt im Quelltext vorgeben.

Default Gerateadresse: 1

Wichtig: Das UMG604 muss eine abwei-
chende Gerate Adresse besitzen und muss
auf Modbus Master stehen. Die Baudrate ist
38000 Baud.



Ubsrsichtsfenster | J pral [UMGE0S-Messuna] x| Die Kontrolle der Kommunikation und Zu-

= g Lo . .
Graph Edtor | Debuglog | Logs R standsanzeige ist nach Anklicken der Anzeige
w,Debug Log aktivieren“ zu aktivieren.

|¥ Debug Log aktivieren

Digtal Input 1,00 - 0,00
Digtal Inpuk 2,00 > 0.00
Digtal Input 3.00 -~ 0,00
IDigtal Input 4,00 --> 0,00
Digtal Inpt 5.00 -~ 0.00
Digtal Inpuk .00 > 1.00
Digtal Input 7.00 -~ 0,00
IDigtal Input 8,00 - 0,00

Hardware Version: 1000,00

Software Version: 2,00

Analogwert Digtal Input 1,00 - 19,95 mA
|Analogwert Digtal Input 2,00 --> 12,91 mA
|Analogwert Digtal Input 3.00 > 0.01 mA
|Analogwert Digtal Input 4.00 -3 0.01 mA
Analogwert Digtal Input 5.00 - 0,01 mA
|Analogwert Digtal Input 6.00 - 0.01 mA
|Analogwert Digtal Input 7.00 > 0.01 mA
|Analogwert Digtal Input 8.00 -3 0.01 mA
IDigtal Input 1,00 -3 0,00

[Dital Inpuk 2,00 --> 0,00

Die Zustande der I/O Module liegen auf den folgenden Register Adressen:

FBM-DI8-AI8 (15.06.079) mit JASIC Programm “JASIC-FBM-DI8AI8-globale-Variablen.jas”

Name Register Typ

FBM Modul Analogeingang 1 26000 FLOAT (4 Byte)
FBM Modul Analogeingang 2 26002 FLOAT (4 Byte)
FBM Modul Analogeingang 3 26004 FLOAT (4 Byte)
FBM Modul Analogeingang 4 26006 FLOAT (4 Byte)
FBM Modul Analogeingang 5 26008 FLOAT (4 Byte)
FBM Modul Analogeingang 6 26010 FLOAT (4 Byte)
FBM Modul Analogeingang 7 26012 FLOAT (4 Byte)
FBM Modul Analogeingang 8 26014 FLOAT (4 Byte)
FBM Modul Digitaleingang 1 26020 SHORT (2 Byte)
FBM Modul Digitaleingang 2 26021 SHORT (2 Byte)
FBM Modul Digitaleingang 3 26022 SHORT (2 Byte)
FBM Modul Digitaleingang 4 26023 SHORT (2 Byte)
FBM Modul Digitaleingang 5 26024 SHORT (2 Byte)
FBM Modul Digitaleingang 6 26025 SHORT (2 Byte)
FBM Modul Digitaleingang 7 26026 SHORT (2 Byte)
FBM Modul Digitaleingang 8 26027 SHORT (2 Byte)
Kommunikationsfehler RS485* 26028 SHORT (2 Byte)

Format: Motorola (First Byte high)
* 1 = kein Fehler; 2 = Fehler RS485
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Kontrolle mit Modbus Diagnose Tool fiir Modul DISAI8
(Download unter: http://download.janitza.de/download_direkt/Tools/Modbus-Diagnose.zip)

Ubersich Jprat [ 1 x}
= =
Graph Editor Debug Log Logs - a . b =] =
(bertragen Ubertragenan.. LadewonDatei  Speichern als

[¥ Debug Log akkivieren

[Hardware Version: 1000.00
[Software Version: 2,00

|Analogwert Digtal Input 0.00 --> 19.95 mA A Example MoE TS REETTH ; gl

[analogwert Digtal Tnput 1,00 > 12,91 mA

[arialoguert Digtal Tnput 2.00 -3 0.01 mé Infa

|anlogwert Digtal Tnput 3.00 -~ 0.01 mA vao
[Analogwert Digtal Input 4,00 > 0,01 mé J T @

[Analogwert Digtal Input 5.00 > 0,01 mé an 'tza

|Analogwert Digtal Input 6,00 > 0.01 mé

[anialoguert Digtal Tnput 7.00 -3 0.01 mé Conneclion selting:

IHardware Yersion: 100000 Setup connestion Modbus Ethemet 192.168.5,157:502 ModT CR

(Software Version: 2,00
[Analogwert Digtal Tnput 0,00 > 19,95 mA
[Anialoguert Digtal Tnput 1.00 -3 12.91 miy

[Analoguert Digtal Input 2.00 -3 0.01 mA Device Address Register Address Eyvtes to read
{Anslogwert Digtal Input 3,00 > 0,01 mA d i

[Analogwert Digtal Input 4,00 > 0.01 méA 250 = 6000 %] 4 =

|analogwert Digtal Input 5.00 --> 0,01 mé
[arialoguert Digtal Tnput 6.00 -3 0.01 mé

lanalogwert Digtal Input 7.00 - 0.01 ma FRead |
Hardware Version: 100,00 Query Message Response Message
ISoftware Yersion: 2,00
analoguert Digral Input 0.00 > 19,95 ma. Transmission-ld. High Iﬂﬂﬂﬂﬂﬂiﬁ E- Owll0= 0
ansloguert Digtal Input 1.00 - 12.92 mA Transmissiond. Low Transmissiondd Low 040
Analogwert Digtal Input 2,00 == 0.01 ma Reserved 1 Reserved 1 i
Reserved 2 Reserved 2
[inaanert Dita It 3.00 2 oot e Bytes following High Bytes following High
naowert Digkal Input .00 - 0.00 Bytes foloving Low Bytes foloving Low
analogwert Digtal Input £.00 > 0.01 méA Slave Address Slave Address 50
Funclion Funclion
Staiting Address High Byte Count
Starting Address Low Data 1 Hich
No.of Poinits High Data 1 Low 9
No.of Points Low Data 2 Hich 3
Data 2 Low 2]
Received Data First ord high Firstword low
Fist Byte high Fist Byte high
As Integer (2 Bytes) 0x419F=16799 0x419F=16799
A5 Integer (4 Bytes) 0x419F9581=1100977537 0x3561419F=-1786691169

P> 4 Float (4 Bytes) - 19,9479999642236 ,220621 6898571 8E-26
s Float (8 Bytes) - -
AsInteger (8 Bytes) . -

Firstord high Firstword [ow

First Byte lovi First Byte lows
As Integer (2 Bytes) 0x9F41=40763 0x9F41=40763
As Integer (4 Bytes) 0x3F418195=-1623096339 0x81353F41=-2120300739
As Float (4 Bytes) -4,09765274430052E-20 -5,4962473856531E-38

s Flost (8 Bytes) : - -
AsInteger (8 Bytes) . -
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RS485-Kommunikation-Fehler

Graph

Editor

Debug Log Logs

(ibertragen)

@ =]

(bertragen an .. Lade von Datel

=

Speichern s

[+# Debug Log Kiivi

ieren

[Error read device hr:
Error read device hr:
Error read device hr:
[Error read device Nr:

£ 1,00 m—
11,00
11,00
11,00

/ Example Modbus-Readout j

Info

Janitza’

Connection seting:
’7 Setup connection todbus-Ethernet 192.162.6.167.502 ModTCP

26020 3

Device Address Register Address
250 £
Fead |
Query Message

Trarsmissionld. High
Transmissionld. Low
Rieserved 1

Reserved 2

Bytes follouing High
Bytes follwing Low
Slave Addiess
Function

Staring Address High
Starling Address Low
No.of Feints High
No.of Faints Lov

Received Data

P Aslnteger (2 Bytes)
Az Integer (4 Bytes)
As Float {4 Byles)
As Float (8 Byles)
As Integer (8 Byles)

As Integer (2 Byles)
As Integer (4 Bytes)
Az Float (4 Bytes)
As Float (8 Byles)
As Integer (8 Byles)

Biytes to read

CO—

Pesponse Message

IMEI!M_ 0x00=01

FirstWord high
Fist Byie high

0x00020000=131072
1,83670992316982E-40

FirstWord high
First Byte low
0:0200=512

0x02000000=33554432
9,4039548065783E-36

Tiarsmissionld. Low  0:01=1
Rieserved 1 0:00=0
Reserved 2 0:00=0
Bytes folowing High ~ 0+00=0
Bytes follwing Low 0077
Slave Addiess 0:FA=250
Function 0033
Byte Court 0:0d= 4
Data 1 High 0:00=0
Data 1 Low 0:02=2
Data 2 High 0:00=0
Data 2Low 0:00=0

FirstWord low
Fist Byte high
00002-2

0x00000002=2
2,80259692664963E-45

FirstVWard law
First Byte low
0:0200=512

0x00000200=512
7.17464813734306E-43

=lolx
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Speicherung der analogen EingangsmessgréBen vom Modul FBM-DISAI8

Installieren Sie das Programm ,,JASIC-FBM-DI8AI8-Aufzeichnung.jas” auf einen freien JASIC Pro-
grammplatz. In der Aufzeichnungsdialogbox kénnen die Namen anschlieBend ge&ndert werden.
Eine Skalierung ist ebenfalls einstellbar.

Ubsrshsterster ] s (s essung] x|

Graph Edtor  Debuglog  Logs

Ubertragen  bertragenan.. LadsvonDatel  Speichern s

Programmname [Bufzeichnung Werte FaM-8DIBA

Analoginputt " : [E_

Analoginput7
Analoginputs b :@

4:@’ ! Einfache Aufzeichnung x|
Konst (Numerisc) :fE“
00 e [
<Skalizrung :@
Wanst (ameris) itbast
00
<Skallerung Analoginput 2> E» Zeitbsis [Minuten 15
Konst. (Numerisch)
00 e
<Skallerung Analoginput 3>
Konst (Rumeriseh) Wertename: Werteeinheit Werte hinzufiigen
<Skallerung Analoginput 4>
AnaloginpLtz s werte entfernen |
Konst. (Numerisch)
00 e [
<Skallerung Analoginput 5> Andloginpctd A
Konst (Numefisch) mA
00 e i,
<Skallerung Analoginput 6> Analoginpt? I
onst. (Numerisch)
00 e
<Skallerung Analoginput 7>
WKanst (amerisch) abbrechen
00 e
<Skallerung Analoginput 8>
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Technische Daten

Versorgungsspannung: 24V DC +/- 20%

Stromaufnahme 20 mA

Busprotokoll RS 485 Modbus RTU

Konfigurationsméglichkeit Uiber DIP-Schalter (Adressnummer, parity, Baud)
Adressnummer 1 bis 63 (0 nicht erlaubt)

Parity Modbus no parity, even parity, odd parity

Ubertragungsrate 4800, 9600, 19200, 38400 Baud

Eingange digital Digitaleingénge Eingadnge 24 V DC / 5mA
Ausgange digital Relaisausgange SchlieBer 250V / 3A AC1 / 2A AC3
Eingénge analog PT100/PT1000 (16 Bit Auflésung / 0...65.535)

0...10V (Auflésung 0 ... 10.000)*
4...20mA (Aufldsung 4.000 ... 20.000)

Umgebungstemperatur -10°C...+50 °C

Lagertemperatur -20°C...+70 °C

Genauigkeit <0,1% fir Temperaturmessung PT1000
Temperaturkoeffizient <0,003% / K fir Temperaturmessung PT1000
Klemmen Schraubklemmen / Steckklemmen 0,14 bis 1mm? (It. VDE)
Gehéause 45mm Reihenbausystem

Abmessung HxBxT90 x 88 x 58 mm

Montage Hutschiene TS35 oder direkte Wandmontage
Luftfeuchte <90% r.F. nicht kondensierend

EMV Richtlinien gemaB EN55011 Klasse B

Normen CE Konformitét

Schutzart IP20

* Die 10V Analogausgénge sind in Vorbereitung und in der jetzigen Version noch nicht integriert
(FBM10PT1000/100).
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