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Vor Inbetriebnahme unbedingt die Sicherheitsanweisungen in dieser Anleitung beachten. Die Haftung von SOMFY fiir
Mangel und Schdden ist ausgeschlossen, wenn diese auf Nichtbeachten der Gebrauchsanweisung (falsche Installation,
Fehlbedienung etc.) beruhen. Errichten, Priifen und Inbetriebsetzen der Anlage darf nur von einer Fachkraft (It. VDE
0100) durchgefiihrt werden! Schalten Sie alle zu montierenden Anschlussleitungen spannungslos! Treffen Sie Vor-
kehrungen gegen unbeabsichtigtes Einschalten!

Die Installation der Somfy-Produkte darf nur an leicht zuganglichen Orten erfolgen. Werden Wartung und Instand-
setzung durch gehinderten Zugang (z.B. verklebte oder groBfléchig verklebte Boden, Einbau hinter Leuchten oder
hinter Fassadengwesentlich erschwert, konnen hierdurch entstehende Mehrkosten gegen den Verkdufer nicht geltend
gemacht werden.
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Einleitung

Der animeo KNX/EIB Motor Controller WM/DRM 220-240 V AC eignet sich zum Ansteuern von bis zu vier individuell parametrierbaren Antrieben fiir
Jalousien, Rollldden, Markisen und Fenster. Die lokalen Tastereingdnge konnen fiir konventionelle Taster oder als universelle KNX/EIB Bindreingdnge
genutzt werden. Mittels des animeo RTS Funkmoduls kdnnen die vier Antriebe auch individuell per Funk gesteuert werden.

Funktionen und Vorteile

Zeitersparnis durch Montagefreundlichkeit, zum Beispiel durch Federzugklemmen, Zugentlastung durch Kabelbinder, ausreichend
Klemmraum, ...

Ein Gruppeneingang kann zur Steuerung aller vier Antriebe genutzt werden, unabhdngig von der ETS Programmierung.
+Jeder Antrieb ist iiber eine Sicherung (3,15 AH) einzeln abgesichert.
Laufrichtungskontrolle der Antriebe ohne ETS maglich.
Das Gerat kann im Auslieferungszustand genutzt werden, ohne dass eine Programmierung durch die ETS Software notwendig ist.

Die 4 lokalen Tastereingange kdnnen als maximal 8 universelle KNX/EIB Bindreingange genutzt werden, um zum Beispiel Fensterkontakte,
Temperaturfiihler oder Anwesenheitsmelder anzuschlieBen. Mit einem konventionellen Taster konnen somit auch Licht-Aktoren angesteuert
bzw. gedimmt werden.

Benutzerfreundliche und intuitive Parametereinstellungen in der ETS Software.

Intelligente Umschaltung zwischen Manuell- und Automatikbetrieb, um exzellente Nutzerfreundlichkeit und Energieeinsparungen zu gewdhr-
leisten.

Positionsriickmeldung der angeschlossenen Antriebe wéhrend der Fahrt und bei Erreichen der oberen oder unteren Endlage.

Zwei verschiedene Sicherheitspositionen, frei definierbar fiir jeden einzelnen Motorausgang.

Sicherheitsposition bei Netzspannungswiederkehr frei definierbar und Riickmeldung {iber Objekt.

Automatische Kaskadierung der Ausgdnge bei Netzspannungswiederkehr und Bus-Sicherheitsfunktionen, um die Stromspitzen zu minimieren.

Plug and Play! Jederzeit erweiterbar mit dem animeo RTS Funkmodul. Ohne zusatzlichen Verdrahtungsaufwand lassen sich die vier Antriebe
mittels der Somfy RTS Technologie individuell auch per Funk ansteuern.

In Gebduden, in denen Funktechnologie nicht genutzt werden kann, wie etwa in Krankenhdusern, ist die Fernsteuerung auch tiber das animeo
Infrarot-Modul maglich!
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0 Definitionen

Die mit * gekennzeichneten Angaben in der Bedienungsanleitung beziehen sich auf die folgenden Begriffe:

Manuellbefehl

Automatikbefehl

US Taster-Ergonomie

EU Taster-Ergonomie

Screen Taster-Ergonomie

Position der Lamelle

Ein Manuellbefehl ist ein Befehl, der durch einen lokalen konventionellen Taster oder durch einen Somfy RTS Funk-
handsender generiert wird. Ein Telegramm, das auf den Objekten 0-7 (Bit-Befehle) eingeht, wird auch als Manuell-
befehl verstanden.

Ein Telegramm, das auf den Objekten 8-15 (Byte-Befehle) eingeht, wird als ein Automatikbefehl verstanden.

Mit diesem Parameter wird festgelegt, dass die Jalousie in US Ergonomie iiber die lokalen Tastereingdnge oder iiber
Somfy RTS Funkhandsender angesteuert wird.

Kurze Betdtigung des Tasters (< 0,5 s): Ein Fahrbefehl wird ausgefiihrt.

Lange Betdtigung des Tasters (> 0,5 s): Ein Wendebefehl wird ausgefiihrt, solange der Taster gedriickt ist. Beim Loslassen
wird der Wendebefehl gestoppt. Ist die aktuelle Position der Jalousie aulerhalb der Wendung, wird bei gedriickter Taste
ein Fahrbefehl ausgefiihrt.

Mit diesem Parameter wird festgelegt, dass die Jalousie in EU Ergonomie iiber die lokalen Tastereingange oder {iber
Somfy RTS Funkhandsender angesteuert wird.

Kurze Betdtigung des Tasters (< 0,5 s): Ein Wendeschritt wird ausgefiihrt.

Lange Betdtigung des Tasters (> 0,5 s): Ein Wendebefehl wird ausgefiihrt, solange der Taster gedriickt ist.

Ist die aktuelle Position der Jalousie auBerhalb der Wendung, wird ein Fahrbefehl ausgefiihrt.

Mit diesem Parameter wird festgelegt, dass das Endprodukt in Screen Ergonomie {iber die lokalen Tastereingdnge oder
tiber Somfy RTS Funkhandsender angesteuert wird.

Kurze Betdtigung des Tasters wenn das Endprodukt in Bewegung ist: Ein Stopp Befehl wird ausgefiihrt.

Lange Betdtigung des Tasters wenn das Endprodukt nicht in Bewegung ist: Ein Fahrbefehl wird ausgefiihrt.

A\ Diese Ergonomie wird zur Ansteuerung von Senkrechtmarkisen, Rollldden, Markisen und Fenstern gewdhlt.

lousi °f-90°
Winkel: 0°
Wendung:  50%
EIB Byte Wert: 127

Winkel: 90°
Wendung: 0%
EIB Byte Wert: 255 oder 0

Jalousie 90°/ 0°

Winkel: 0°
Wendung:  100%

EIB Byte Wert: 0 oder 255

Jalousie 90°/ -90°

Winkel: -a0°
Wendung: 100%

EIB Byte Wert: 0 oder 255

Wenderichtung

Max. geschlossen

)

Wenderichtung

-+

Max. gewendet
Jalousie 90°/ 0°

50% gewendet
Jalousie 90°/ -90°

Wenderichtung

Max. gewendet
Jalousie 90°/ -90°
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1  Montage

Montage des Motor Controller 4 ACWM
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Tastereingédnge kénnen als universelle EIB-Binéreingédnge genutzt werden!
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Reset / Prog

A Die ,US"-LED blinkt regelmdRig, wenn Netz (230 V) und EIB Bus-Spannung aktiv am Gerat

angeschlossen sind. Das Gerdt ist betriebsbereit, wenn die ,,US"~LED blinkt.

VERDRAHTUNG

Anschluss an ... Leitung Verdrilltes Adernpaar Max. Linge

Motoren Min.: 4 x 0.75 mm?/16 AWG - 150 m
Max.: & x 2.5 mm?/13 AWG

Taster Min.: 3 x 0.6 mm?/19 AWG Empfohlen 150 m
Max.: 3 x 2.5 mm?/13 AWG

Gruppensteuerung Min.: 3 x 0.6 mm?/19 AWG Empfohlen 1.000 m
Max.: 3 x 1.5 mm?/13 AWG

EIB Bus 2x2x0.8 mm? Vorgeschrieben, entsprechend

KNX/EIB Topologie-Richtlinien
230V AC Min.: 3x0.75 mm?/16 AWG

Max.: 3 x 2.5 mm?/13 AWG

2.1 Uberpriifung der Laufrichtung der Endprodukte

Gruppensteuerung der Motorausginge 1 - 4 iiber den Gruppeneingang

Uber den Gruppeneingang konnen die Laufrichtungen der angeschlossenen Motoren iiberpriift werden. Es werden alle vier Motorausginge gemein-
sam geschaltet. Dieser Eingang kann in den ETS Parametern gesperrt werden. Bei Busspannungsausfall ist er immer freigegeben, um eine Notbedie-

nung zu ermdoglichen.

A

Priifen Sie die korrekte Laufrichtung des Endprodukts

AB: Das Endprodukt bewegt sich abwiarts (Briicke zwischen: C + V')
STOPP:  Das Endprodukt stoppt (Briicke zwischen: (+ ¥ + A )

AUF:  Das Endprodukt bewegt sich aufwarts (C+ A )

Bei Inbetriebnahme unbedingt sicherstellen, dass die Motoren in die richtige Richtung laufen. Durch Drahtbriicken
am Gruppeneingang kann diese Priifung durchgefiihrt werden.
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3 Einstellungen im Auslieferungszustand

Der Motor Controller KNX/EIB kann im Auslieferungszustand auch ohne Programmieren durch die ETS Software genutzt werden. Sinnvolle Vorein-
stellungen sind im Gerdt implementiert. Diese Einstellungen gelten fiir alle vier Motorausgdnge.

o laufzeiten AUF/AB, ZU/AUF = 5 Minuten

e Anschluss lokaler konventioneller Taster moglich

Die lokalen Tastereingange sind direkt den Motorausgangen zugeordnet: Tastereingang 1 steuert Motorausgang 1 (Abb. 1). Durch Drahtbriicken an

den Tastereingéngen konnen die Motorausginge beliebig gesteuert werden (Abb. 2).
OO OO
Abb. 2

w

Abb. 1

3.1  Funktion der Reset/Prog Taste

A Uber diesen Taster kdnnen Basiseinstellungen am Motor Controller KNX/EIB vorgenommen werden. Diese Basiseinstellungen sind nur im Ausliefe-
rungszustand moglich, bevor das Gerat mit der ETS programmiert wurde oder nachdem das Gerat durch die ETS entladen wurde.

Die Basiseinstellungen werden durch die Einstellungen in der ETS diberschrieben.

3.2  Auswahl verschiedener Bedienergonomien

Uber die Reset/Prog Taste kdnnen Taster-Bedienergonomien fiir die lokalen Tastereingdnge bzw. Somfy RTS Funkhandsender festgelegt werden. Diese
Einstellungen sind nur im Auslieferungszustand moglich, bevor das Gerat mit der ETS programmiert wurde oder nachdem das Gerdt durch die ETS

entladen wurde.
Sobald das Gerat mit der ETS programmiert wurde, kann {iber die Reset/Prog Taste keine Einstellung der Bedienergonomien mehr vorgenommen
werden. Wenn das Gerdt durch die ETS entladen wurde, ist das Einstellen der Bedienergonomien (iber die Reset/Prog Taste wieder moglich.

A\ Die Auswahl der Bedienergonomien sollte mit dem entsprechenden Endprodukt Gibereinstimmen.

Einlernen des animeo RTS Funkmoduls
Screen Ergonomie*

Jalousie, EU Ergonomie*

Jalousie, US Ergonomie*

c m
v C
1 1}

Reset / Prog

* siehe Kapitel 0 Definitionen
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Andern der Ergonomie:

\[]
D) ycﬂ): ) O *) “ ) O ) O
SR O SR O SR ;Cn)i SR Cﬂ) SR O
B O |2 s EU £ £ B O |2 EU :in% B o £ s
us O |2 g us :Cu): g g us O |2 is O |& us :Cu): g g

A

Der Auslieferungszustand ist Jalousie mit EU Ergonomie

Speichern und Ver-
lassen des Einstell-
modus

Zum Umschalten der verschiedenen Ergonomien kurz die
Reset/Prog-Taste driicken. So lange wiederholen, bis die
gewiinschte LED leuchtet.
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3.3  Manuelles Einlernen der Lauf- und Wendezeiten

Uber lokale konventionelle Taster und per Funkhandsender kénnen die Lauf- und Wendezeiten pro Motorausgang eingestellt werden. Diese Einstel-
lungen sind nur im Auslieferungszustand moglich, bevor das Gerdt mit der ETS programmiert wurde. Sobald das Gerdt mit der ETS programmiert
wurde, konnen die Lauf- und Wendezeiten nicht mehr (iber die lokalen konventionellen Taster oder per Funkhandsender eingestellt werden. Wenn
das Gerdt durch die ETS entladen wurde, ist das Einstellen der Lauf- und Wendezeiten iiber die lokalen konventionellen Taster oder per Funkhand-

sender wieder moglich.

Lauf- und Wendezeit/Ldnge einlernen

0.5s

— 0.5s >65s

A\ sofort driicken wenn die A Stopp halten wahrend

untere Endlage erreicht ist der kompletten Wendung
C> <& o> =& = d

3.4 Manuelles Einlernen der Zwischenposition 1

Zwischenposition 1 kann auch tiber konventionelle lokale Taster oder per Funkhandsender individuell pro Motorausgang eingelernt werden.
Gleichzeitig besteht die Moglichkeit, die Zwischenposition 1 (iber Einstellungen in den ETS-Parametern vorzunehmen. Zuvor missen Lauf- und

Wendezeiten eingelernt worden sein!

A\ Dabei ist die zuletzt eingelernte Position gliltig.

Speichern Aufrufen
@ Behang in gewiinschte Position fahren @ Pposition speichern (1]
¢ <% © < Zr—'
( >2s 05s
A\ Bei konventionellen unverriegelten Tastern wird ein A\ Beim Abspeichern winkt der Behang kurz A\ Die gespeicherte Position wird
Stopp-Befehl durch gleichzeitiges Driicken der AUF- AUF und AB angefahren

und AB-Taste generiert

3.5  Zuriicksetzen in den Auslieferungszustand

1. Wenn das Gerdt noch nicht mit der ETS-Software programmiert wurde.

%ué X, 2
) 3 ) %X %) O Komplett-RESET:
R I | iR :(n); = ® O 5 Die Einstellungen, die tiber die Reset/Prog-Taste vorgenommen
e E B < S E wurden, kénnen wieder in den Auslieferungszustand zuriick-
us & us JOX | £ s O |2 gesetzt werden, indem die Reset/Prog-Taste fiir 10 Sekunden

gedriickt wird.
X, l &
10s A ¢<n)\ w
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2. Wenn das Gerdt schon mit der ETS-Software programmiert wurde.

| x|

- 2ugriff Anplikatiansprogramm loschen |
 Lokal

@ iiberBus |

Adresse & Applikation lGschen |

Wurde das Gerat durch die ETS-Software programmiert, ist ein Zuriicksetzen
————— | in den Auslieferungszustand iber die Rest/Prog-Taste nicht mehr moglich.
: Uber die Funktion ,Entladen in der ETS konnen alle Einstellungen des
dresse | Raum | Gewerk || Appikatiorsprogramm Gerdtes in den Auslieferungszustand zuriickgesetzt werden. Dann ist die
R Eimep ERANK s D Reset/Prog-Taste wieder freigegeben.

v Vorjedem Geratwarten

« o

L Kommunikationsobjekte

Maximal stehen 100 Kommunikationsobjekte zur Verfiigung, die jedoch nicht auf einmal genutzt werden kénnen. Es kdnnen maximal
95 Gruppenadressen verkniipft werden.

Nr. = Objektname Typ Beschreibung
0 Motor 1 AUF / AB, ZU / OFFNEN | 1 Bit (EIS 7) Wird auf diesem Kommunikationsobjekt ein Telegramm mit dem Wert ,0"
. . empfangen, dann wird der entsprechende Behang nach oben gefahren
1 Motor 2 AUF / AB, ZU | OFFNEN 1Bit (EIS 7) bzw. ein Fenster zugefahren. Wird ein Telegramm mit dem Wert ,,1" emp-
) Motor 3 AUF / AB, ZU / OFFNEN ~ 1Bit(E1S7)  fangen, dann wird der entsprechende Behang nach unten gefahren bzw.
- : ein Fenster gedffnet. Nach Ablauf der eingestellten Fahrzeit fiir die AUF oder
3| Motor 4 AUF/AB, ZU | OFFNEN | 1Bit(EIST)  ABRichtung bzw. die Fahrzeit zum Offnen oder SchlieRen des Fensters sind

die Relais der Ausgdnge freigeschaltet.

b Motor 1 Wendeschritt / STOPP 1Bit(EIS7) | Bei Jalousien: Ist die Jalousie in Fahrt, wird beim Empfang eines Tele-
. . gramms auf einem dieser Kommunikationsobjekte die Fahrt gestoppt,
5 | Motor 2 Wendeschritt / STOPP | 1Bit (EIS 7) unabhingig davon, ob eine ,0" oder eine ,1" empfangen wird. Ist die
6 Motor 3 Wendeschritt / STOPP 1 Bit(EIS7)  Jalousie in Ruhe, wird eine Wendung ausgefiihrt. Dabei wendet die
: - Lamelle beim Empfang eines Telegramms mit dem Wert , 1" ZU und beim
7 Motor & Wendeschritt / STOPP | 1Bit (EIST)  Empfang eines Telegramms mit dem Wert ,,0* AUF. Die Wendeschrittdauer
wird in den Parametereinstellungen definiert.
Bei Senkrechtmarkise, Rollladen, Markise und Fenster: Ist eines dieser
Endprodukte in Fahrt, wird beim Empfang eines Telegramms auf einem
dieser Kommunikationsobjekte die Fahrt gestoppt, unabhdngig davon, ob
eine ,,0" oder eine , 1" empfangen wird. Ist eines dieser Endprodukte in
Ruhe, dann wird beim Empfang eines Telegramms auf einem dieser
Kommunikationsobjekte keine Aktion ausgefiihrt.
8 Motor 1 Position AUF | AB 1 Byte (EIS6) = Wird auf einem dieser Kommunikationsobjekte ein Telegramm empfangen,
- dann wird der entsprechende Behang in die Position fahren, die durch den
9 | Motor 2 Position AUF / AB 1 Byte (EIS 6) empfangenen Wert definiert ist, ,,0* = oben / , 255" = unten.
10 | Motor 3 Position AUF | AB 1Byte (EIS 6) = Bei Jalousien: Ist die Position erreicht, wird der gleiche Lamellenwinkel
angefahren, in dem sich die Jalousie vorher befand.
11 | Motor &4 Position AUF / AB 1 Byte (EIS 6)
12 Motor 1 Position Lamelle 1Byte (EIS6) = Bei Jalousien: Wird auf einem dieser Kommunikationsobjekte ein Tele-
- gramm empfangen, dann wird die entsprechende Lamelle in die Position
13 Motor 2 Position Lamelle 1Byte (EIS6) ' fayren, die durch den empfangenen Wert definiert ist. Ist eine Jalousie in
14 | Motor 3 Position Lamelle 1Byte (IS 6) = Fahrt und empfangt wahrenddessen ein Telegramm auf dem entsprechen-
- den Objekt, dann wird die Position der Lamelle erst angefahren, wenn die
15 | Motor & Position Lamelle 1Byte (EIS6) = Fahrt beendet ist. Abhéngig von den Parametereinstellungen auf der
Karteikarte ,Allgemein" ist die Position wie folgt definiert:
»255" = lamelle max. geschlossen / Wert (0/255) 4
»0" = lamelle max. gewendet ¥
oder
"0" = Lamelle max. geschlossen / 12 Wert (25510
“255" = lamelle max. gewendet A oo ( )
AN e D e letratios Vorato o 3 Sekunden berackschigt merden o™ animeo KNX/IB - REF. 5050176 - 9/31



Nr.

16
17
18
19

20

21
22
23
24
25

26
27
28
29

30

31
32
33
34

35

Objektname

Motor 1 Zwischenposition 1
Motor 2 Zwischenposition 1
Motor 3 Zwischenposition 1

Motor &4 Zwischenposition 1

Motor 1-4 Zwischenposition 1

Motor 1 Zwischenposition 2
Motor 2 Zwischenposition 2
Motor 3 Zwischenposition 2

Motor &4 Zwischenposition 2

Motor 1-4 Zwischenposition 2

Motor 1 Sicherheit niedrig
Motor 2 Sicherheit niedrig
Motor 3 Sicherheit niedrig
Motor &4 Sicherheit niedrig

Motor 1-4 Sicherheit niedrig

Motor 1 Sicherheit hoch
Motor 2 Sicherheit hoch
Motor 3 Sicherheit hoch
Motor & Sicherheit hoch

Motor 1-4 Sicherheit hoch

Typ
1 Bit (E1S 1)

(
1 Bit (EIS 1)
1 Bit (EIS 1)
1 Bit (EIS 1)

1 Bit (EIS 1)

1 Bit (EIS 1)
1 Bit (EIS 1)
1 Bit (EIS 1)
1 Bit (EIS 1)
1 Bit (EIS 1)

1 Bit (EIS 1)
1 Bit (EIS 1)
1 Bit (EIS 1)
1 Bit (EIS 1)

1 Bit (EIS 1)

1 Bit (EIS 1)
1 Bit (EIS 1)
1 Bit (EIS 1)
1 Bit (EIS 1)

1 Bit (EIS 1)

Beschreibung

Wird auf einem dieser Kommunikationsobjekte ein Telegramm mit dem
Wert ,, 1" empfangen, fahrt der entsprechende Behang die in den ETS-
Parametern parametrierte, per lokalen Tastern oder per Funkhandsender
eingelernte Zwischenposition 1 an. Dabei ist die zuletzt eingelernte Po-
sition giiltig. Beim Empfang eines Telegramms mit dem Wert ,,0" auf
einem dieser Kommunikationsobjekte fahrt der entsprechende Behang
in die obere Endposition.

Wird auf diesem Kommunikationsobjekt ein Telegramm mit dem Wert ,1"
empfangen, dann fahren die Behdnge 1-4 die in den ETS-Parametern
parametrierte, per lokalem Taster oder per Funkhandsender eingelernte
Zwischenposition 1 an. Dabei ist die zuletzt eingelernte Position gliltig.
Beim Empfang eines Telegramms mit dem Wert ,,0" auf diesem Kommu-
nikationsobjekt fahren die Behdnge 1-4 in die obere Endposition.

Wird auf einem dieser Kommunikationsobjekte ein Telegramm mit dem
Wert , 1" empfangen, fahrt der entsprechende Behang die in den ETS-
Parametern parametrierte Zwischenposition 2 an. Beim Empfang eines
Telegramms mit dem Wert ,,0" auf einem dieser Kommunikationsobjekte
fahrt der entsprechende Behang in die obere Endposition.

Wird auf diesem Kommunikationsobjekt ein Telegramm mit dem Wert ,1"
empfangen, dann fahren die Behdnge 1-4 die in den ETS-Parametern
parametrierte Zwischenposition 2 an. Beim Empfang eines Telegramms
mit dem Wert ,,0" auf diesem Kommunikationsobjekt fahren die Behdnge
1-4 in die obere Endposition.

Wird auf einem dieser Kommunikationsobjekte ein Telegramm mit dem
Wert ,, 1" empfangen, fahrt der entsprechende Behang die in den ETS-
Parametern parametrierte Position an. Wird auf einem dieser Kommuni-
kationsobjekte ein Telegramm mit dem Wert ,,0" empfangen, wird keine
Aktion ausgefiihrt. Nur wenn in den ETS-Parametern ausgewahlt wurde
JLetzten Fahrbefehl nach Sicherheit wiederholen (Ja)”, wird diese Aktion
fiir den entsprechenden Behang ausgefiihrt. Ist eines dieser Kommunika-
tionsobjekte durch ein Telegramm auf dem Wert ,, 1" aktiv und wird dann
auf einem der Kommunikationsobjekte 31-3%4 (Sicherheit hoch) ein Tele-
gramm mit dem Wert ,, 1" empfangen, fahrt der entsprechende Behang
die in den ETS-Parametern parametrierte Position (Sicherheit hoch) an.

Wird auf diesem Kommunikationsobjekt ein Telegramm mit dem Wert , 1"
empfangen, dann fahren die Behdnge 1-4 die in den ETS-Parametern
parametrierte Position an. Wird auf diesem Kommunikationsobjekt ein
Telegramm mit dem Wert ,,0" empfangen, wird keine Aktion ausgefiihrt.
Nur wenn in den ETS-Parametern ausgewahlt wurde , Letzten Fahrbefehl
nach Sicherheit wiederholen (Ja)", wird diese Aktion fiir die Behdnge 1-4
ausgefiihrt.

Ist dieses Kommunikationsobjekt durch ein Telegramm mit dem Wert ,, 1"
aktiv und wird dann auf dem Kommunikationsobjekt 35 (Sicherheit hoch)
ein Telegramm mit dem Wert , 1" empfangen, so fahren die Behdnge 1-4
die in den ETS-Parametern parametrierte Position (Sicherheit hoch) an.

Wird auf einem dieser Kommunikationsobjekte ein Telegramm mit dem
Wert , 1" empfangen, dann fahrt der entsprechende Behang die in den
ETS-Parametern parametrierte Position an. Wird auf diesem Kommunika-
tionsobjekt ein Telegramm mit dem Wert ,0" empfangen, wird keine
Aktion ausgefiihrt. Nur wenn in den ETS-Parametern ausgewahlt wurde
Letzten Fahrbefehl nach Sicherheit wiederholen (Ja)”, wird diese Aktion
fiir den entsprechenden Behang ausgefiihrt. Ist in diesem Fall ein Objekt
fiir Sicherheit niedrig aktiv (,,1") so wird die entsprechend parametrierte
Position angefahren.

Wird auf diesem Kommunikationsobjekt ein Telegramm mit dem Wert , 1"
empfangen, dann fahren die Behdnge 1-4 die in den ETS-Parametern
parametrierte Position an. Wird auf diesem Kommunikationsobjekt ein
Telegramm mit dem Wert ,,0" empfangen, wird keine Aktion ausgefiihrt.
Nur wenn in den ETS Parametern ausgewahlt wurde , Letzten Fahrbefehl
nach Sicherheit wiederholen", wird diese Aktion fiir die Behdnge 1-4
ausgefiihrt. Ist in diesem Fall ein Objekt fiir Sicherheit niedrig aktiv (,,1")
so wird die entsprechend parametrierte Position angefahren.
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Nr.
36

37
38
39
40
41
)
L3
Ly

45

46
L7
48
49
50

51
52
53
54
55

56
57
58
59
60

Objektname
Netzspannungsausfall (230 V)

Motor 1 Riickmeldung AUF / AB
Motor 2 Riickmeldung AUF | AB
Motor 3 Riickmeldung AUF / AB
Motor & Riickmeldung AUF / AB
Motor 1 Riickmeldung Lamelle
Motor 2 Riickmeldung Lamelle
Motor 3 Riickmeldung Lamelle

Motor &4 Rickmeldung Lamelle

Motor 1-4 Status Positionen

Motor 1 obere Endposition
Motor 2 obere Endposition
Motor 3 obere Endposition
Motor & obere Endposition

Motor 1-4 obere Endposition

Motor 1 untere Endposition
Motor 2 untere Endposition
Motor 3 untere Endposition
Motor & untere Endposition

Motor 1-L4 untere Endposition

Motor 1 Funktionen sperren
Motor 2 Funktionen sperren
Motor 3 Funktionen sperren
Motor & Funktionen sperren

Motor 1-4 Funktion sperren

Typ
1 Bit (EIS 1)

1 Byte (EIS 6)
1 Byte (IS 6)
1 Byte (EIS 6)
1 Byte (EIS 6)
1 Byte (IS 6)
1 Byte (EIS 6)
1 Byte (IS 6)
1 Byte (EIS 6)

1 Bit (EIS 1)

1 Bit (EIS 1)
1 Bit (EIS 1)
1 Bit (EIS 1)
1 Bit (EIS 1)
1 Bit (EIS 1)

1 Bit (EIS 1)
1 Bit (EIS 1)
1 Bit (EIS 1)
1 Bit (EIS 1)
1 Bit (EIS 1)

1 Bit (EIS 1)
1 Bit (EIS 1)
1 Bit (EIS 1)
1 Bit (EIS 1)
1 Bit (EIS 1)

Beschreibung

Mit diesem Kommunikationsobjekt kann ein Netzspannungsausfall
signalisiert werden. Sobald die Netzspannung ausfallt wird ein Tele-
gramm mit dem Wert , 1" auf den Bus gesendet. Bei Netzspannungs-
wiederkehr sendet dieses Kommunikationsobjekt ein Telegramm mit dem
Wert ,,0".

Uber diese Kommunikationsobjekte wird die aktuelle Position, basierend
auf der eingelernten Fahrzeit (AUF/AB-Richtung), des entsprechenden
Behangs auf den Bus gesendet. Die Art des Sendens (Anfordern, bei Po-
sitionswechsel, Zyklisch) wird in den ETS-Parametern eingestellt.
»0"=0ben/,255" = Unten.

Auf diesen Kommunikationsobjekten wird die aktuelle Lamellenposition

des jeweiligen Behangs, basierend auf der eingelernten Wendezeit, auf

den Bus gesendet. Die Art des Sendens (Anfordern, bei Positionswechsel,

Zyklisch) wird in den ETS-Parametern eingestellt. Abhéngig von den

Parametereinstellungen auf der Karteikarte ,Allgemein” ist die Position

wie folgt definiert:

»255" = lamelle max. geschlossen / ,,0" = Lamelle max. gewendet
oder

»0" = Lamelle max. geschlossen [ ,,255" = Lamelle max. gewendet

Wird auf diesem Kommunikationsobjekt ein Telegramm mit dem Wert ,, 1"
oder ,,0" empfangen, werden die aktuellen Statuspositionen der ent-
sprechenden Behdnge auf den Bus gesendet (Objekte 37-L44).

Uber diese Kommunikationsobjekte wird fiir den entsprechenden Behang
ein Telegramm mit dem Wert ,, 1" gesendet, wenn die obere Endposition
erreicht ist. Beim Verlassen der oberen Endposition des entsprechenden
Behangs wird ein Telegramm mit dem Wert , 0" gesendet. Die obere und
untere Endposition ergibt sich aus den parametrierten Fahrzeiten.

Uber dieses Kommunikationsobjekt wird fiir die Behdnge 1-L ein Tele-
gramm mit dem Wert ,, 1" gesendet, wenn alle vier Behdnge die obere
Endposition erreicht haben. Wenn alle vier Behdnge die obere End-
position verlassen haben, wird ein Telegramm mit dem Wert ,,0" ge-
sendet. Die obere und untere Endposition ergibt sich aus den para-
metrierten Fahrzeiten.

Uber diese Kommunikationsobjekte wird fiir den entsprechenden Behang
ein Telegramm mit dem Wert ,, 1" gesendet, wenn alle vier Behdnge die
untere Endposition erreicht haben. Beim Verlassen der unteren End-
position des entsprechenden Motors wird ein Telegramm mit dem Wert
»0" gesendet. Die obere und untere Endposition ergibt sich aus den
parametrierten Fahrzeiten.

Uber dieses Kommunikationsobjekt wird fiir die Behdnge 1-4 ein Tele-
gramm mit dem Wert , 1" gesendet, wenn alle 4 Behdnge die untere
Endposition erreicht haben. Wenn alle vier Behdnge die untere End-
position verlassen haben, wird ein Telegramm mit dem Wert ,0" ge-
sendet. Die obere und untere Endposition ergibt sich aus den parame-
trierten Fahrzeiten.

Wird auf einem dieser Kommunikationsobjekte ein Telegramm mit dem
Wert , 1" empfangen, werden die in den ETS-Parametern parametrierten
Funktionen fiir den entsprechenden Behang gesperrt. Wird auf einem
dieser Kommunikationsobjekte ein Telegramm mit dem Wert ,,0" emp-
fangen, werden die in den ETS-Parametern parametrierten Funktionen
flir den entsprechenden Behang wieder freigegeben.

Wird auf diesem Kommunikationsobjekt ein Telegramm mit dem Wert , 1"
empfangen, werden die in den ETS Parametern parametrierten Funk-
tionen fiir die Behdnge 1-L4 gesperrt. Wird auf diesem Kommunika-
tionsobjekt ein Telegramm mit dem Wert ,,0" empfangen, werden die

in den ETS- Parametern parametrierten Funktionen fiir die Behdnge 1-4
wieder freigegeben.
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Nr.

61
62
63
6L

65
66
67
68
69

70

71

12

73

h

75

76

Objektname

Motor 1 Vorrang Auto/Manu
Motor 2 Vorrang Auto/Manu
Motor 3 Vorrang Auto/Manu
Motor & Vorrang Auto/Manu

Motor 1 Vorrang zurilicksetzen
Motor 2 Vorrang zuriicksetzen
Motor 3 Vorrang zuriicksetzen

Motor &4 Vorrang zurlicksetzen

Eingang 1: AUF / AB

Eingang 1: Wendeschritt/Stopp

Eingang 1: A, Schalten

Eingang 1: B, Schalten

Eingang 1: A, 8-Bit Wert

Eingang 1: B, 8-Bit Wert

Eingang 1: A/B, Dimmen

Eingang 1: A/B, Dimmen, Wert

Typ

1Bit (EIS 1
1Bit (EIS 1
1Bit (EIS 1

)
)
)
1Bit (EIS 1)

1 Bit (EIS 1)
1 Bit (EIS 1)
1 Bit (EIS 1)
1 Bit (EIS 1)
1 Bit (EIS 1)

1 Bit (EIS 1)

1 Bit (EIS 1)
1 Bit (EIS 1)

1 Byte (EIS 6)
1 Byte (EIS 6)

1 Bit (EIS 2)

L Bit (EIS 2)

Beschreibung

Uber diese Kommunikationsobjekte kann zwischen Vorrang Automatik
Funktionen und Vorrang Manuell Funktionen umgeschaltet werden. Wird
auf einem dieser Kommunikationsobjekte ein Telegramm mit dem Wert
»1" empfangen, sind die Automatik-Funktionen fiir den entsprechenden
Behang vorrangig aktiv. Wird auf einem dieser Kommunikationsobjekte
ein Telegramm mit dem Wert ,,0" empfangen, sind die Manuell-Funk-
tionen flir den entsprechenden Behang vorrangig aktiv.

Wird auf einem dieser Kommunikationsobjekte ein Telegramm mit dem
Wert , 1" oder ,,0" empfangen, wird die Vorrangschaltung fiir den ent-
sprechenden Behang zuriickgesetzt. Automatik-Funktionen oder Ma-
nuell-Funktionen sind dann wieder vorrangig aktiv geschaltet. Welcher
Vorrang aktiv ist, hdngt vom Status der Kommunikationsobjekte 61-64
ab bzw. welcher Vorrang in den ETS-Parametern parametriert ist.

Eine lange Betdtigung des Tasters am Eingang A generiert auf diesem
Kommunikationsobjekt ein Telegramm mit dem Wert ,,0". Die Jalousie
fahrt AUF.

Eine lange Betdtigung des Tasters am Eingang B generiert auf diesem
Kommunikationsobjekt ein Telegramm mit dem Wert ,,1". Die Jalousie
fahrt AB.

Eine kurze Betatigung des Tasters am Eingang A generiert auf diesem
Kommunikationsobjekt ein Telegramm mit dem Wert ,,0". Die Lamelle
wendet AUF. Ist die Jalousie in Fahrt wird bei einer kurzen Betdtigung des
Tasters am Eingang A ein Stopp-Befehl generiert.

Eine kurze Betdtigung des Tasters am Eingang B generiert auf diesem
Kommunikationsobjekt ein Telegramm mit dem Wert ,,1". Die Lamelle
wendet ZU. Ist die Jalousie in Fahrt wird bei einer kurzen Betdtigung des
Tasters am Eingang B ein Stopp-Befehl generiert.

Entsprechend der Parametereinstellungen und dem Zustand am Eingang
1 Kontakt A wird iber dieses Kommunikationsobjekt ein Schalttelegramm
mit dem Wert , 1" oder ,,0" generiert.

Entsprechend der Parametereinstellungen und dem Zustand am Eingang
1 Kontakt B wird iiber dieses Kommunikationsobjekt ein Schalttelegramm
mit dem Wert , 1" oder ,,0" generiert.

Entsprechend der Parametereinstellungen wird bei einer steigenden
Flanke am Eingang 1 Kontakt A der parametrierte Wert (0-255) gesendet.

Entsprechend der Parametereinstellungen wird bei einer steigenden
Flanke am Eingang 1 Kontakt B der parametrierte Wert (0-255 gesendet.

Ein/Aus:

Entsprechend der Parametereinstellungen wird iber den Eingang 1
Kontakt A/B bei einer kurzen Betdtigung ein Telegramm mit dem Wert
«1" bzw. ,,0" generiert.

Um/Um:

Entsprechend der Parametereinstellungen wird iiber den Eingang 1
Kontakt A/B bei einer kurzen Betdtigung ein Telegramm mit dem Wert
«1" bzw. ,0" generiert.

Heller/dunkler dimmen:

Entsprechend der Parametereinstellungen wird (iber den Eingang 1
Kontakt A bei einer langen Betdtigung heller gedimmt. Entsprechend der
Parametereinstellungen wird tiber den Eingang 1 Kontakt B bei einer
langen Betdtigung dunkler gedimmt.

Heller/dunkler Um:

Entsprechend der Parametereinstellungen wird iber den Eingang 1
Kontakt A bei einer langen Betdtigung 100 % gedimmt. Beim Loslassen
des entsprechenden Tasters am Eingang A wird ein Stopp-Befehl gene-
riert. Die zuletzt betdtigte Dimmaktion wird dabei invertiert. Entspre-
chend der Parametereinstellungen wird tiber den Eingang 1 Kontakt B
bei einer langen Betdtigung 100 % gedimmt. Beim Loslassen des ent-
sprechenden Tasters am Eingang B wird ein Stopp-Befehl generiert. Die
zuletzt betdtigte Dimmaktion wird dabei invertiert.
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Nr. Objektname Typ Beschreibung

77 Eingang 2: AUF | AB 1Bit (EIST7) Siehe Objektbeschreibung 69, (/D statt AIB
78 Eingang 2: Wendeschritt/Stopp = 1 Bit (EIS 7) Siehe Objektbeschreibung 70, (/D statt AIB
79 Eingang 2: (, Schalten 1 Bit (EIS 1) Siehe Objektbeschreibung 71, Cstatt A
80 Eingang 2: D, Schalten 1 Bit (EIS 1) Siehe Objektbeschreibung 72, D statt B
81 Eingang 2: (, 8-Bit-Wert 1Byte (EIS6) | Siehe Objektbeschreibung 73, Cstatt A
82 Eingang 2: D, 8-Bit-Wert 1Byte (EIS6) = Siehe Objektbeschreibung 74, D statt B
83 Eingang 2: (/D, Dimmen 1 Bit (EIS 2) Siehe Objektbeschreibung 75, (/D statt A/B
84 Eingang 2: (D, Dimmen, Wert = 4 Bit (EIS 2) Siehe Objektbeschreibung 76, (/D statt A/B
85 Eingang 3: AUF / AB 1Bit (EIS 7) Siehe Objektbeschreibung 69, E/F statt A/B
86 Eingang 3: Wendeschritt/Stopp = 1 Bit (EIS 7) Siehe Objektbeschreibung 70, EIF statt AIB
87 Eingang 3: E, Schalten 1Bit (EIS 1) Siehe Objektbeschreibung 71, E statt A
88 Eingang 3: F, Schalten 1 Bit (EIS 1) Siehe Objektbeschreibung 72, F statt B
89 Eingang 3: E, 8-Bit Wert 1Byte (EIS6) | Siehe Objektbeschreibung 73, E statt A
90 Eingang 3: F, 8-Bit Wert 1Byte (EIS6) = Siehe Objektbeschreibung 74, F statt B
91 Eingang 3: E/F, Dimmen 1 Bit (EIS 2) Siehe Objektbeschreibung 75, EIF statt A/B
92 Eingang 3: E/F, Dimmen, Wert = 4 Bit (EIS 2) Siehe Objektbeschreibung 76, EIF statt A/B
93 Eingang L: AUF | AB 1Bit (EIST7) Siehe Objektbeschreibung 69, G/H statt A/B
94 Eingang 4: Wendeschritt/Stopp = 1 Bit (EIS 7) Siehe Objektbeschreibung 70, G/H statt A/B
95 Eingang 4: G, Schalten 1 Bit (EIS 1) Siehe Objektbeschreibung 71, G statt A
96 Eingang &4: H, Schalten 1 Bit (EIS 1) Siehe Objektbeschreibung 72, H statt B
97 Eingang 4: G, 8-Bit-Wert 1Byte (EIS6) | Siehe Objektbeschreibung 73, G statt A
98 Eingang 4: H, 8-Bit-Wert 1Byte (EIS6) = Siehe Objektbeschreibung 74, H statt B
99 Eingang &4: G/H, Dimmen 1 Bit (EIS 2) Siehe Objektbeschreibung 75, G/H statt A/B

100 Eingang &4: G/H, Dimmen, Wert = & Bit (EIS 2) Siehe Objektbeschreibung 76, G/H statt AIB

5. Parameter

Es werden jeweils die Auswahlmdglichkeiten der einzelnen Parameter beschrieben. Die Voreinstellungen sind kursiv gedruckt. In den folgenden
Abbildungen der verschiedenen Parameterkarten ist das Maximum an Parametern gezeigt. Abhdngig von den Parametereinstellungen werden
nicht bendtigte Objekte dabei ausgeblendet.

Karteikarte , Allgemein” Grundeinstellungen der Motoren
x|
Higerna Allgemein uswahlmaoglichkeiten: e Gemeinsam
A himaoglichkeit G
Motar 1 .
mi}ﬂ[i Gundeinstellung der Motoren [Einzein | - EmZeIn
Motar 4
Funkfionen Mator 1 uswahl Vorrang Automatil mnuel 2 - . . .
o it :J j Mit diesen Parametern kann festgelegt werden, ob die
unktionen Motor Sl Keine - . . .
s W s e Einstellung der Motorausgange ,,Gemeinsam* oder
a2 M S =2 = Einzeln" erfolgt. Wird der Parameter ,, Gemeinsam” ge-
i R A T biog ke rnen = wahlt, wird fiir die Grundeinstellung aller vier Motor-
otor - . . . .
e A R flaeenpran pesteret = | ausgdnge nur eine Karteikarte sichtbar (Motor 1-L).
Univatselle Bindreingéngs nutzen m |
Eingoi GHE RS g froaisitin L A Die Auswahl ,,Gemeinsam" ist empfehlenswert
‘ geschlo der [V geschiossen (256)/ e govendet®) <] fiir Projekte, bei denen die Einstellungen der
Motorausgdnge gleich sind.
Wird der Parameter ,Einzeln" gewdhlt, werden fiir die
Grundeinstellungen der Motorausgdnge vier einzelne
oK Abbrechen Standard Hite |

Karten sichtbar (Motor 1, Motor 2,...).

animeo KNX/EIB « REF. 5050176 - 13/31



Auswahl Vorrang Automatik/Manuell

Auswahlmaglichkeiten: o Nein
e lJa

Mit dem Parameter ,Ja" werden die Einstellungen fiir die Vorrang Funktionen sichtbar. Gleichzeitig erscheinen die dafiir notwendigen
Objekte.

Motor 1...4
Automatik/Manuell Funktionen

Auswahlmaglichkeiten: e Keine
o Vorrang Automatik Funktionen
o \Vorrang Manuell Funktionen

® Keine:
Die Fahrbefehle werden in der eingehenden Reihenfolge abgearbeitet.

o \Vorrang Automatik Funktion:
Wenn ein Automatikbefehl (1 Byte Fahrbefehl) vor einem Manuellbefehl (1 Bit Fahrbefehl) erfolgt, sind alle Manuellbefehle gesperrt.
Auch die Objekte zum Anfahren der Zwischenpositionen 1 und 2 (Objekte 16-25) sind gesperrt. Ein Manuellbefehl wird auch tiber die
lokalen Tastereingdnge oder den Funkhandsender generiert. Ein Wendebefehl (1 Bit) kann allerdings immer innerhalb der parame-
trierten Wendezeit ausgefiihrt werden. Zuriicksetzen der Vorrang Automatik Funktion erfolgt, wenn auf dem entsprechenden Objekt
Vorrang zuriicksetzen” (65-68) eine ,,1" oder ,0" empfangen wird. Umschalten zwischen Prioritdt Vorrang Manuell Funktionen
(Wert ,,0") und Vorrang Automatik Funktionen (Wert ,, 1") erfolgt iiber die entsprechenden Objekte (61-6L4). Nach Umschaltung ist die
entsprechende Vorrang Funktion wieder im zuriickgesetzten Zustand. Das bedeutet fiir Vorrang Automatik Funktionen, dass die Manuell-
befehle erst durch den nachsten Automatikbefehl wieder gesperrt werden.

e Vorrang Manuell Funktion:
Wenn ein Manuellbefehl (1 Bit) vor einem Automatikbefehl (1 Byte) erfolgt, sind alle Automatikbefehle gesperrt. Ein Manuellbefehl wird
auch tber die lokalen Tastereingange oder den Funkhandsender generiert. Zuriicksetzen der Vorrang Manuell Funktion erfolgt, wenn auf
dem entsprechenden Objekt ,Vorrang zuriicksetzen” (65-68) eine "1" oder "0" empfangen wird. Umschalten zwischen Prioritét Vorrang
Manuell Funktionen (Wert ,,0*) und Vorrang Automatik Funktionen (Wert ,1") erfolgt Giber die entsprechenden Objekte (61-64). Nach
Umschaltung ist die entsprechende Vorrang Funktion wieder im zuriickgesetzten Zustand. Das bedeutet fiir Vorrang Manuell Funktionen,
dass die Automatikbefehle erst durch den ndchsten Handbefehl wieder gesperrt werden.
A\ Siehe Kapitel 0 Definitionen.

A\ Uber die Vorrang Manuell Funktion wird dem Nutzer die Moglichkeit geboten, die Automatik-Funktionen auszuschalten. Uber einen
Timer kann so zum Beispiel der Nutzerkomfort definiert werden. Um 8:00 Uhr wird iiber das entsprechende Objekt (61-64) der Vorrang
Manuell Funktionen aktiviert und der Nutzer kann mit dem ndchsten Handbefehl eine Wunschposition anfahren bis die Steuerung um
17:00 auf Vorrang Automatik Funktionen umschaltet. Uber das entsprechende Objekt (61-64) kann jederzeit zwischen Vorrang Manuell
Funktion und Vorrang Automatik Funktion umgeschaltet werden.

Bereich 1:

0:00 7:00 200 300 400 EBO0 &O00 700 840 900 10:00 1100 1200 1300 7400 7500 16:00 17100 1800 185:.00 20:00 -21.00 22:00 2300 0:00
- [

Montag
| | Nutzerkomfort | | 8:00-17:00
iieigle .. -
Y Y Y
HEIIEA EiB-Kombisensor AS 315 N . C€
: B i) Zum Einstellen eines Timers kann idealerweise die Fassadensteuerung der AS 315 N
: n - = (Ref. 1860069) verwendet werden.

e s s s 11 e W rcaes | s
A A A K ¢
L 1| | IO FEFF
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Universelle Bindreingange nutzen

Auswahlmaoglichkeiten: e Nein
e Ja

Mit dem Parameter ,,Ja" werden vier weitere Karteikarten (Bindreingang 1...4) gedffnet. Die lokalen Tastereingdnge konnen jetzt iiber die
entsprechenden Objekte (69-100) verkniipft werden. Ein konventioneller Taster kann somit fiir verschiedenste Funktionen genutzt werden.
Zum Beispiel Schalten, Jalousie Funktion, Dimmen oder Wert senden.

Eingang Gruppensteuerung

Auswahlmaoglichkeiten: e gesperrt
o freigegeben

Uber diesen Parameter kann festgelegt werden, ob der Eingang zur Gruppensteuerung gesperrt oder freigegeben ist. Uber diesen Eingang
werden alle vier Antriebe gleichzeitig angesteuert. Unabhéngig von den Parametereinstellungen haben die Sicherheitseinstellungen (Objekte
26-35) hohere Prioritdt. Ist eines der Sicherheitsobjekte aktiv, ist der Eingang zur Gruppensteuerung gesperrt.

A\ Bei Busspannungsausfall ist dieser Eingang freigegeben, auch wenn er iiber die Parametereinstellungen gesperrt ist und kann als Notbe-
dienung genutzt werden. Bei Busspannungswiederkehr ist dieser Eingang entsprechend den Parametereinstellungen gesperrt oder freige-
geben.

Lamellenwendung geschlossen/gewendet
NUR BEI JALOUSIE

Auswahlmoglichkeiten: e Max. geschlossen (255) / Max. gewendet (0)
e Max. geschlossen (0) / Max. gewendet (255)

® Max. geschlossen (255) I Max. gewendet (0)
Wird ein Wert von ,,255" auf das entsprechende Objekt (12-15) gesendet, wird die Lamelle maximal geschlossen.
Wird ein Wert von ,,0* auf das entsprechende Objekt (12-15) gesendet, wird die Lamelle maximal gewendet
bzw. gedffnet. Wert (0/255)
-

® Max. geschlossen (0) / Max. gewendet (255)
Wird ein Wert von ,,0* auf das entsprechende Objekt (12-15) gesendet, wird die Lamelle maximal geschlossen.
Wird ein Wert von ,,255" auf das entsprechende Objekt (12-15) gesendet, wird die Lamelle maximal gewendet ) Wert (255/0)
bzw. geoffnet.

Karteikarte ,Motor 1...4 | Motor 1-4"

x|
Allgermein Motor 1
otor 1
Motor 2
Motor 3 Artdes Endprodukts |Ja\0usie tmit EL Ergonormie ;!
hotor 4
Funktionen Motor 1 Fahrzeit AUF/ ZU (1-320s) |1 20 il
Funkfionen Motor 2
Elldinpendiiniaiy Fahrzeit 45/ OFFEN (1-3205) [ren =
Funktionen Motor 4
Binéreingang 1 wollstandige Lamellemwendung, |2D il
Binareingang 2 Easis 0,055 (0-200) 4
Binareingang 3 ‘wendeschriidauer |2 ﬂ
Binareingang 4 Basis 0,055 (0-200) =
gllge.m:mhal.r;aremgang 1 Mechanische Kampensation |D ﬂ
ussicherhe 01055 (0-200) -
Filickmeldung Motor Positionen S .
ichetheitsposition x - -

Nisdrige Prisritas |S|cherhelt\gnoneren ;!

Sichertheitsposition -

et |Obere Endposition ;!

Zyklische Uherwac_hungszeilm'&ek -

{0-255) [o |

ok | Awbrechen || Standas | e | hke |

Es werden vier einzelne Karteikarten (Motor 1...4) sichtbar, wenn auf der Karteikarte ,,Allgemein” die Grundeinstellung der Motoren auf
Einzeln" parametriert ist. Es wird eine Karteikarte (Motor 1-4) sichtbar, wenn auf der Karteikarte ,,Allgemein” die Grundeinstellung der
Motoren auf ,Gemeinsam" parametriert ist.
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Art des Endprodukts
Auswahlmaglichkeiten: Jalousie mit EU Ergonomie

Jalousie mit US Ergonomie

Senkrechtmarkisen, Rollladen, Markisen

Fenster

® Jalousie mit EU Ergonomie:
Mit diesem Parameter wird festgelegt, dass die Jalousie in EU Ergonomie iiber die lokalen Tastereingange oder tiber Somfy RTS Funksender
angesteuert wird.
Werden die lokalen Tastereingdnge als universelle Bindreingdnge genutzt, wird die Bedienergonomie iiber die entsprechenden Parameter
(kurzer/langer Tastendruck) definiert. Die Bedienergonomie mittels Somfy RTS Funksender bleibt unverdndert.

A\ Erkldrung EU/US und Screen Ergonomie siehe Kapitel 0. Definitionen

o Jalousie mit US Ergonomie
Uber diesen Parameter wird festgelegt, dass die Jalousie in US Ergonomie iiber die lokalen Tastereingdnge oder iiber Somfy RTS Funk-
handsender angesteuert wird.
Werden die lokalen Tastereingdnge als universelle Bindreingdange genutzt, wird die Bedienergonomie iiber die entsprechenden Parameter
(kurzer/langer Tastendruck) definiert. Die Bedienergonomie mittels Somfy RTS Funksender bleibt unverdndert.

A\ Erkldrung EU/US Ergonomie und Screen siehe Kapitel 0. Definitionen

o Senkrechtmarkisen, Rollladen, Markisen
Uber diesen Parameter wird festgelegt, dass der entsprechende Behang iiber Fahren/Stopp-Befehle angesteuert wird, wenn die
Ansteuerung Giber die lokalen Tastereingange oder iber Somfy RTS Funkhandsender erfolgt.
Werden die lokalen Tastereingdnge als universelle Bindreingdange genutzt, wird die Bedienergonomie iiber die entsprechenden Parameter
(kurzer/langer Tastendruck) definiert. Die Bedienergonomie mittels Somfy RTS Funksender bleibt unverdndert.

A\ Erkldrung EU/US Ergonomie und Screen siehe Kapitel 0. Definitionen

® Fenster
Uber diesen Parameter wird festgelegt, ob das entsprechende Fenster {iber Fahren/Stopp-Befehle angesteuert wird, wenn die Ansteue-
rung tber die lokalen Tastereingange oder tiber Somfy RTS Funkhandsender erfolgt.
Werden die lokalen Tastereingdnge als universelle Bindreingdange genutzt, wird die Bedienergonomie iiber die entsprechenden Parameter
(kurzer/langer Tastendruck) definiert. Die Bedienergonomie mittels Somfy RTS Funksender bleibt unverdndert.

A\ Erkldrung EU/US Ergonomie und Screen siehe Kapitel 0. Definitionen

Fahrzeit AUF / ZU (1 - 320 s)

Auswahlmaglichkeiten: o 120
1 - 320 Sekunden

Die hier parametrierte Zeit ist die maximale Laufzeit aus der unteren Endposition in die obere Endposition, beziehungsweise die maximale
Laufzeit, die ein Fenstermotor bendtigt, um das entsprechende Fenster zu schlieRen. Eine Uberlaufzeit von 5 Sekunden wird immer dazu
addiert, auRer bei Positionstelegrammen (Objekte 8-11). Wird jedoch ein Positionstelegramm mit dem Wert ,,0* auf dem entsprechenden
Objekt empfangen, wird eine Uberlaufzeit von 5 Sekunden dazu addiert.

Fahrzeit AB | OFFEN (1 - 320 s)

Auswahlmaglichkeiten: o 120
1 - 320 Sekunden

Die hier parametrierte Zeit ist die maximale Laufzeit aus der oberen Endposition in die untere Endposition beziehungsweise die maximale
Laufzeit, die ein Fenstermotor bendtigt, um das entsprechende Fenster zu offnen. Eine Uberlaufzeit von 5 Sekunden wird immer dazu addiert,
auBer bei Positionstelegrammen (Objekte 8-11). Wird jedoch ein Positionstelegramm mit dem Wert ,,255" auf dem entsprechenden Objekt
empfangen, wird eine Uberlaufzeit von 5 Sekunden dazu addiert.

Vollstandige Lamellenwendung
Basis 0,05 s (0 - 200)

Auswahlmaglichkeiten: e 20
0-200

Die hier parametrierte Zeit ist die maximale Wendezeit der Lamelle. Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn als Art des Endprodukts entweder
Jalousie mit EU Ergonomie oder Jalousie mit US Ergonomie ausgewdhlt wurde.
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Wendeschrittdauer
Basis 0,05 s (0 - 200)

Auswahlmaoglichkeiten: o 2
0-200

Die hier parametrierte Zeit ist die Laufzeit fiir einen Wendeschritt. Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn als Art des Endprodukts entweder
Jalousie mit EU Ergonomie oder Jalousie mit US Ergonomie ausgewahlt wurde.

Mechanische Kompensation
0,05 s (0 - 200)

Auswahlmaoglichkeiten: o 0
0-200

Die Zeit fiir mechanische Kompensation ist aktiv, sobald ein hoherer Wert als ,,0* eingetragen ist. Die hier parametrierte Zeit definiert die Zeit,
die zu der parametrierten vollstandigen Lamellenwendung addiert wird, um mechanische Toleranzen auszugleichen. Diese Zeit wird immer
bei der ersten AUF-Wendung der Lamelle addiert, wenn als Art des Endprodukts entweder Jalousie mit EU Ergonomie oder Jalousie mit US
Ergonomie ausgewdhlt wurde.

Sicherheitsposition
Niedrige Prioritat
Auswahlmaoglichkeiten: Obere Endposition
Untere Endposition
Zwischenposition 1
Zwischenposition 2
Sicherheit ignorieren
Stopp
Fenster schlieBen
Fenster 6ffnen

Uber diesen Parameter wird die Sicherheitsposition ,,niedrige Sicherheit fiir den entsprechenden Behang festgelegt. Wird auf einem der
Kommunikationsobjekte (Objekte 26-30) ein Telegramm mit dem Wert , 1" empfangen, dann fahrt der entsprechende Behang die in den
ETS-Parametern parametrierte Position an. Wird auf einem dieser Kommunikationsobjekte ein Telegramm mit dem Wert ,,0" empfangen,
wird keine Aktion ausgefiihrt. Wenn in den ETS-Parametern ausgewahlt wurde ,Letzten Fahrbefehl nach Sicherheit wiederholen (Ja)", dann
wird diese Aktion fiir den entsprechenden Behang ausgefiihrt. Ist eines dieser Kommunikationsobjekte durch ein Telegramm mit dem Wert
»1" aktiv und wird auf einem der Kommunikationsobjekte 31-34 (Sicherheitsposition, hohe Prioritdt) ein Telegramm mit dem Wert ,, 1"
empfangen, so fahrt der entsprechende Motor die in den ETS-Parametern parametrierte Position (Sicherheitsposition, hohe Prioritdt) an.

Sicherheitsposition
Hohe Prioritat
Auswahlmaglichkeiten: Obere Endposition
Untere Endposition
Sicherheit ignorieren
Stopp
Fenster schlieRen
Fenster 6ffnen

Uber diesen Parameter wird die Sicherheitsposition ,,hohe Sicherheit" fiir den entsprechenden Behang festgelegt. Wird auf einem der Kom-
munikationsobjekte (Objekte 31-35) ein Telegramm mit dem Wert ,, 1" empfangen, dann fahrt der entsprechende Behang die in den ETS-
Parametern parametrierte Position an. Wird auf einem dieser Kommunikationsobjekte ein Telegramm mit dem Wert ,,0" empfangen, wird
keine Aktion ausgefiihrt. Wenn in den ETS-Parametern ausgewahlt wurde ,Letzten Fahrbefehl nach Sicherheit wiederholen (Ja)*, wird diese
Aktion fiir den entsprechenden Behang ausgefiihrt. Ist in diesem Fall ein Objekt fiir niedrige Prioritét aktiv (,1“), so wird die entsprechend
parametrierte Position angefahren.

Zyklische Uberwachungszeit in Sekunden (0 - 255)

Auswahlmaglichkeiten: e 0
0-255

Die zyklische Uberwachungszeit ist aktiv, sobald ein hoherer Wert als ,,0“ eingetragen ist und bezieht sich auf beide Sicherheitsobjekte,
niedrige und hohe Prioritdt.

A\ Bei aktiver zyklischer Uberwachungszeit ist darauf zu achten, dass die Zeit des zyklischen Senders ca. 1/4 geringer ist als die parametrierte
zyklische Uberwachungszeit fiir die Sicherheitsobjekte, niedrige und hohe Prioritdt. Wenn der vordefinierte Wert ,,0“ eingestellt bleibt,
reagieren die Sicherheitsobjekte statisch auf die Werte ,, 1" und ,,0".
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Karteikarte Funktionen ,Motor 1...4 | Funktionen Motor 1-4"

1,1.99 WM 220-240Y AC. x|
Allgemein Funktionen Motor 1
hotar1
hdotor 2 Zwischenpostion 1 iU ﬂ
Mator 3 AUF{ AB Posifion (0-100%) =
hotar 4
Funkiionen Motor 1 Fosition Lamelle (0-100%) iEI i‘
Funktionen Mator 2 "
Funktionen botor 3 Zwischenposition 2 iD ﬂ
Funktionan Motor 4 AUF! AB Position (0-100%a) hd
Hineigingarc Pasition Lamells (0-1005) o =
Bingreingang 2
Bingreingang 3 :
Bindraingand 4 Fahrbefeh| (Byte) sperren INem ;I
Allgemein Bindreingang 1-4
Bussicherheit Wendebefehl (Byte) spemen INem :I
Riickmeldung Motor Positionen
Fahrbeteh| (Bit) sperren INem ;I
Schiitt/ Stopp Befehl (Bit) spetren INem :I
Lokale Taster
und Somfy BTS Funksignale sperran INem :I
Letrten Fahrbefohl nach Sichatheit wisdarholgn INem ;I
Ok, | Ahhrechen l Gtandard I Inifes | Hilte |

Es werden vier einzelne Karteikarten (Funktionen Motor 1...4) sichtbar, wenn auf der Karteikarte ,Allgemein” die Grundeinstellung der Be-
héange auf ,Einzeln” parametriert ist. Es wird eine Karteikarte (Motor 1-L) sichtbar, wenn auf der Karteikarte ,, Allgemein” die Grundeinstel-
lung der Motoren auf ,,Gemeinsam" parametriert ist.

Zwischenposition 1
AUF | AB Position (0 - 100 %)

Auswahlmaoglichkeiten: e 0
0-100

Mit diesem Parameter wird die Zwischenposition 1 ,,AUF/ AB" definiert. Der eingestellte Wert in % bezieht sich auf die parametrierten Fahr-
zeiten des entsprechenden Behangs der Karteikarten Motor 1...4/Motor 1-L4.

100% 4
Position Lamelle (0 - 100 %) D.y(
Auswahlmdglichkeiten: e 0 09
e 0-100 W T

Mit diesem Parameter wird die Zwischenposition 1 ,Lamelle" definiert. Der eingestellte Wert in % bezieht sich auf die parametrierte voll-
standige Lamellenwendung der entsprechenden Jalousie der Karteikarten Motor 1...4/Motor 1-4.

A\ Iwischenposition 1 kann auch dber konventionelle lokale Taster, oder per Funkhandsender individuell pro Motorausgang eingelernt
werden. Dabei ist die zuletzt eingelernte Position giiltig.

Zwischenposition 2
AUF | AB Position (0 - 100 %)

Auswahlmaglichkeiten: e 0
0-100

Mit diesem Parameter wird die Zwischenposition 2 ,,AUF/ AB" definiert. Der eingestellte Wert in % bezieht sich auf die parametrierten Fahr-
zeiten des entsprechenden Behangs der Karteikarten Motor 1...4/Motor 1-L4.

100% ¢

Position Lamelle (0 - 100 %) D%
Auswahlméglichkeiten: e 0 90 0%
e 0-100

Mit diesem Parameter wird die Zwischenposition 2 ,,Lamelle" definiert. Der eingestellte Wert in % bezieht sich auf die parametrierte voll-
standige Lamellenwendung der entsprechenden Jalousie der Karteikarten Motor 1...4/Motor 1-4.
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Fahrbefehl (Byte) sperren

Auswahlmaoglichkeiten: e Nein
e Ja

Uber diesen Parameter konnen Fahrbefehle (Byte) per Objekt (56-60) gesperrt werden. Empféngt das entsprechende Objekt ein Telegramm
mit dem Wert ,,1* wahrend ein Behang in Fahrt ist, wird diese Fahrt bis zum Ende ausgefiinhrt. Erst dann sind weitere Fahrbefehle (Byte)
gesperrt. Empféangt das entsprechende Objekt ein Telegramm mit dem Wert ,,0*, sind die Fahrbefehle (Byte) wieder freigegeben.

Wendebefehl (Byte) sperren

Auswahlmaoglichkeiten: e Nein
e Ja

Uber diesen Parameter konnen die Wendebefehle (Byte) per Objekt (56-60) gesperrt werden. Empfingt das entsprechende Objekt ein Tele-
gramm mit dem Wert , 1" wdhrend eine Jalousie in der Wendung ist, wird diese Wendung bis zum Ende ausgefiihrt. Erst dann sind weitere
Wendebefehle (Byte) gesperrt. Empfangt das entsprechende Objekt ein Telegramm mit dem Wert ,,0“, sind die Wendebefehle (Byte) wieder
freigegeben.

Fahrbefehl (Bit) sperren

Auswahlmaoglichkeiten: e Nein
e Ja

Uber diesen Parameter konnen die Fahrbefehle (Bit) per Objekt (56-60) gesperrt werden. Empfangt das entsprechende Objekt ein Telegramm
mit dem Wert ,,1“ wahrend ein Behang in Fahrt ist, wird diese Fahrt bis zum Ende ausgefiihrt. Erst dann sind weitere Fahrbefehle (Bit)
gesperrt. Empféangt das entsprechende Objekt ein Telegramm mit dem Wert ,,0*, sind die Fahrbefehle (Bit) wieder freigegeben.

Schritt/Stopp (Bit) sperren

Auswahlmaglichkeiten: o Nein
e Ja

Uber diesen Parameter kdnnen die Schritt/Stopp beziehungsweise Wendebefehle (Bit) per Objekt (56-60) gesperrt werden. Empfangt das
entsprechende Objekt ein Telegramm mit dem Wert ,, 1" wdhrend eine Jalousie in der Wendung ist, wird diese Wendung bis zum Ende aus-
gefiihrt. Erst dann sind weitere Wendebefehle (Bit) gesperrt. Empfangt das entsprechende Objekt ein Telegramm mit dem Wert ,,0“, sind die
Schritt/Stopp beziehungsweise Wendebefehle (Bit) wieder freigegeben.

Lokale Taster und Somfy RTS Funksignale sperren

Auswahlmaglichkeiten: e Nein
e Ja

Uber diesen Parameter konnen die lokalen Tastereingange und die Somfy RTS Funksignale per Objekt (56-60) gesperrt werden. Empfangt das
entsprechende Objekt ein Telegramm mit dem Wert ,, 1" wdhrend ein Motor in Bewegung ist, wird diese Wendung bis zum Ende ausgefiihrt.
Erst dann sind weitere Befehle, die (iber die lokalen Tastereingdnge oder den Somfy RTS Funk generiert werden, gesperrt. Empfangt das ent-
sprechende Objekt ein Telegramm mit dem Wert ,0", sind die lokalen Tastereingange und die Somfy RTS Funksignale wieder freigegeben.

Letzten Fahrbefehl nach Sicherheit wiederholen

Auswahlmaoglichkeiten: e Nein
e Ja

Ist dieser Parameter auf ,Ja" parametriert, wird der letzte Fahrbefehl nach Sicherheit wiederholt. Das heift, es wird die Position wieder an-
gefahren, die aktiv war, bevor auf einem der entsprechenden Sicherheitsobjekte, niedrig oder hoch, ein Telegramm mit dem Wert ,, 1" ein-

ging.
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Karteikarten ,Bindreingang 1...4"

Allgemein
Motor 1
Motor 2

hetor 3

Mator 4
Funktionen Motor 1
Funktinnen Matar 2
Funktionen Motor 3
Furktianen Mator 4
Bingreingang 1
Bingreingang 2

Binareingang 1

Basis Funktion
Langer Tastendruck nach
Kontaktart Eingang A

Kontaktan Eingang B

|Jalousie, AUF/ AB

4]

|[I,5 Sekunden

[schlieRer

|schlister

1

Bindreingang 3

Bindreingang 4

Allgemein Bindreingang 1-4
Bussicherheit

Riickmeldung Matar Positionen

(]S Abbiechen Standard Irifa Hilfe

Aligemeine Information

Fiir jeden Bindreingang stehen vier verschiedene Basis-Funktionen zur Auswahl:

* Jalousie AUF / AB

* Schalten/potenzialfreier Kontakt
* 8-Bit Wert (steigende Flanke)

* Dimmen

Die einzelnen Funktionen und Parameter, die sich abhangig von der Auswahl der Basis Funktion ergeben, werden nun beschrieben. Dafiir ist
bildlich fiir jeden Bindreingang eine andere Basis-Funktion ausgewdhlt worden. Die Funktionen werden anhand des Eingangs 1 Kontakt A/B
beschrieben und sind fiir die Eingdange 2-4, Kontakte C/D, E/F und G/H identisch.

I\ Fr die Basis Funktion ,,Jalousie AUF / AB" ist zu beachten, welcher Kontakt ,AUF" bzw. ,AB" schaltet. Gleiches gilt bei Auswahl Basis-

Funktion ,,Dimmen* fir ,Heller" bzw. ,Dunkler" dimmen. Die Voreinstellung der Basis-Funktion fiir die Karteikarten Bindreingang 1...4 ist
Jalousie AUF | AB.

Basis Funktion

Auswahlmaglichkeiten: e Jalousie AUF/ AB
e Schalten/potenzialfreier Kontakt
o 8-Bit Wert (steigende Flanke)
e Dimmen
Langer Tastendruck nach
Auswahlmaoglichkeiten: o 0,5 Sekunden
e 0,3....5,0 Sekunden

Dieser Parameter definiert die Betdtigungszeit des entsprechenden Tasters, die zwischen dem Senden eines Kurzzeittelegramms (Schritt/Stopp)
und eines langzeittelegramms (AUF / AB fahren) unterscheidet. Ist die Zeit zum Beispiel auf 0,5 Sekunden parametriert, wird erst bei einer Be-
tatigungsdauer, die langer ist als 0,5 Sekunden, ein Langzeittelegramm generiert. Bei einer Betatigungsdauer, die kleiner ist als 0,5 Sekun-
den, wird ein Kurzzeittelegramm generiert.

Kontaktart Eingang A

Auswahlmaglichkeiten: e Schliefer
o Offner

Uber diesen Parameter wird festgelegt, welche Kontaktart sich am lokalen Eingang A befindet. SchlieBer: Der Kontakt am lokalen Eingang ist
betdtigt geschlossen und nicht betatigt geoffnet. Offner: Der Kontakt am lokalen Eingang ist betdtigt gedffnet und nicht betatigt geschlossen.

Kontaktart Eingang B

Auswahlmaoglichkeiten: o SchlieRer
o (ffner

Uber diesen Parameter wird festgelegt, welche Kontaktart sich am lokalen Eingang B befindet. SchlieRer: Der Kontakt am lokalen Eingang ist
betatigt geschlossen und nicht betdtigt gedffnet. Offner: Der Kontakt am lokalen Eingang ist betdtigt gedffnet und nicht betatigt geschlossen.
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x|

Allgemein Bin@reingang 1
Motor 1
Maotor 2
Motar 3 Basiz Funktion |Schaltem’ potentialfreier Kontakt Ll
Motor 4
Funktionen kator 1 Flankenauzwertung Kontakt A |ste|gend EIN, fallend ALUS ﬂ
Funktionen Motor 2
Funktianen Motor3 Flankenauswertung Kontakt B |steigend EIN. fallend AUS LI
Funktionen Motor 4
Binareingang: 1 Startwert senden bei -
Binareingang 2 Bussﬁannungswwederkghr |Ne|n ;l
Em?re?ngang B KontaktA uncd B |Ein Ll
Bindreingang 4 Zyklisches Senden des Zustancls
Allgemein Bindreingang 1-4 -
Buszsicherheit Ziklisches Senden in Sek. (1-3600) |5 :I
Biickmeldung Motor Positionen

0K Abbtechen Stantlard 5[} Hilte

Basis Funktion

Jalousie AUF / AB
Schalten/potenzialfreier Kontakt
8-Bit Wert (steigende Flanke)
Dimmen

Auswahlmaglichkeiten:

Flankenauswertung Kontakt A

steigend Ein, fallend Aus Ein(,1") Aus(,0") Um(,1/0")
steigend Aus, fallend Ein

steigend Ein

fallend Ein

steigend Aus

fallend Aus

steigend Um

fallend Um

steigend Um, fallend Um

keine Auswertung

Auswahlmaéglichkeiten:

Abhdngig davon, welche Flankenauswertung parametriert wurde, wird der entsprechende Objektwert ,,0" oder ,, 1" generiert.

o Steigend Ein, fallend Aus
Erscheint eine steigende Flanke am lokalen Eingang, wird der Objektwert ,Ein" erzeugt. Erscheint eine fallende Flanke am lokalen Eingang,
wird der Objektwert ,Aus" erzeugt. Die Dauer der Betdatigung wird nicht ausgewertet.

o Steigend Aus, fallend Ein
Erscheint eine steigende Flanke am lokalen Eingang, wird der Objektwert ,Aus" erzeugt. Erscheint eine fallende Flanke am lokalen Eingang,
wird der Objektwert ,Ein" erzeugt. Die Dauer der Betdtigung wird nicht ausgewertet.

o Steigend Ein
Erscheint eine steigende Flanke am lokalen Eingang, wird der Objektwert ,Ein" erzeugt. Erscheint eine fallende Flanke am lokalen Eingang,
wird diese nicht ausgewertet. Die Dauer der Betatigung wird nicht ausgewertet.

o Fallend Ein
Erscheint eine fallende Flanke am lokalen Eingang, wird der Objektwert ,,Ein" erzeugt. Erscheint eine steigende Flanke am lokalen Eingang,
wird diese nicht ausgewertet. Die Dauer der Betatigung wird nicht ausgewertet.

o Steigend Aus
Erscheint eine steigende Flanke am lokalen Eingang, wird der Objektwert ,Aus" erzeugt. Erscheint eine fallende Flanke am lokalen Eingang,
wird diese nicht ausgewertet. Die Dauer der Betdtigung wird nicht ausgewertet.

o Fallend Aus

Erscheint eine fallende Flanke am lokalen Eingang, wird der Objektwert ,,Aus" erzeugt. Erscheint eine steigende Flanke am lokalen Eingang,
wird diese nicht ausgewertet. Die Dauer der Betdtigung wird nicht ausgewertet.
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o Steigend Um
Erscheint eine steigende Flanke am lokalen Eingang, wird der Objektwert invertiert. Erscheint eine fallende Flanke am lokalen Eingang, wird
diese nicht ausgewertet. Die Dauer der Betatigung wird nicht ausgewertet.

o Fallend Um
Erscheint eine fallende Flanke am lokalen Eingang, wird der Objektwert invertiert. Erscheint eine steigende Flanke am lokalen Eingang, wird
diese nicht ausgewertet. Die Dauer der Betatigung wird nicht ausgewertet.

o Steigend Um, fallend Um
Erscheint eine steigende oder fallende Flanke am lokalen Eingang, wird der Objektwert invertiert. Die Dauer der Betdtigung wird nicht ausge-
wertet.

o Keine Auswertung

Erscheint eine steigende oder fallende Flanke am lokalen Eingang, wird diese nicht ausgewertet.
Flankenauswertung Kontakt B

Auswahlmaglichkeiten: steigend Ein, fallend Aus
steigend Aus, fallend Ein
steigend Ein

fallend Ein

steigend Aus

fallend Aus

steigend Um

fallend Um

steigend Um, fallend Um
keine Auswertung

Beschreibung siehe , Flankenauswertung Kontakt A"

Startwert senden bei Busspannungswiederkehr

Auswahlmaglichkeiten: e Ja
o Nein

Ist dieser Parameter eingestellt, wird bei Busspannungswiederkehr der aktuelle Status des Eingangs gesendet. Ist dieser Parameter auf ,, Nein*
gestellt, wird der aktuelle Status des Eingangs nicht gesendet.

Kontakt A und B

Zyklisches Senden des Zustands
Auswahlmaoglichkeiten: kein zyklisches Senden
Ein

Aus

Ein und Aus

Uber diesen Parameter wird festgelegt, ob der entsprechende Schaltwert des Kommunikationsobjektes zyklisch gesendet werden soll.

o Kein zyklisches Senden
Der Schaltwert des Kommunikationsobjektes wird nicht zyklisch gesendet.

e Ein

Ist der Objektwert ,, 1", wird dieser zyklisch gesendet. Wechselt der Objektwert durch Flankenwechsel am lokalen Eingang oder Empfang eines
Telegramms auf ,,0", hort das zyklische Senden auf.

o Aus

Ist der Objektwert ,,0", wird dieser zyklisch gesendet. Wechselt der Objektwert durch Flankenwechsel am lokalen Eingang oder durch Emp-
fang eines Telegramms von ,,0" nach ,, 1" hort das zyklische Senden auf.

o Ein und Aus

Ist der Objektwert ,, 1" oder 0", wird dieser zyklisch gesendet. Wechselt der Objektwert durch Flankenwechsel am lokalen Eingang oder
durch Empfang eines Telegramms, wird der aktuelle Objektwert zyklisch gesendet.

Zyklisches Senden in Sekunden (1 - 3600)

Auswahlmaoglichkeiten: o 5
1-3600

Uber diesen Parameter werden die Zeitabstinde festgelegt, in welchen der entsprechende Objektwert zyklisch gesendet werden soll.

A\ Bitte darauf achten, dass die zyklische Uberwachungszeit des Empfangers ca. 1/4 héher eingestellt ist als die des Senders.
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Allgernein

tdator 1

Motor 2

taotor 3

fdotor 4
Funktionen hMotor 1
Funktionen Motor 2
Funktionen Maotar 3
Funktionen Maotor 4
Binareingang 1
Binareingang 2
Binareingang 3
Binareingang 4

Bindreingang 1

Basiz Funktion

Kontakt A

‘Wert bei staigender Flanke (0-255)
kontaktan Eingang A

Kontakt B
YWert bei steigender Flanke (0-265)

Kortaktar Eingang B

|8*Eht Wart (steigende Flanks)

o

[schlieser

o

L b 1] L

|Sch||eBer

Allgermein Bindreingang 1-4
Bussicherheit
Riickmeldung Motor Positionen

oK Abbrechen Standard |ifia Hilfe:

Basis Funktion

Jalousie AUF / AB
Schalten/potenzialfreier Kontakt

8-Bit Wert (steigende Flanke)

Dimmen

Auswahlmaoglichkeiten:

Kontakt A
Wert bei steigender Flanke (0 - 255)
Auswahlmaglichkeiten: e 0
0-255

Uber diesen Parameter wird der Wert eingestellt, der bei einer steigenden Flanke am lokalen Eingang A gesendet wird.
Kontaktart Eingang A

Auswahlmaoglichkeiten: o SchlieRer
o (ffner

Uber diesen Parameter wird festgelegt, welche Kontaktart sich am lokalen Eingang A befindet. SchlieRer: Der Kontakt am lokalen Eingang ist
betatigt geschlossen und nicht betatigt gedffnet. Offner: Der Kontakt am lokalen Eingang ist betdtigt gedffnet und nicht betatigt geschlossen.

Kontakt B
Wert bei steigender Flanke (0 - 255)
Auswahlmaglichkeiten: e 0
0-255

Uber diesen Parameter wird der Wert eingestellt, der bei einer steigenden Flanke am lokalen Eingang B gesendet wird.
Kontaktart Eingang B

AuswahImaglichkeiten: o SchlieRer
o Offner

Uber diesen Parameter wird festgelegt, welche Kontaktart sich am lokalen Eingang B befindet. SchlieRer: Der Kontakt am lokalen Eingang ist
betatigt geschlossen und nicht betatigt gedffnet. Offner: Der Kontakt am lokalen Eingang ist betatigt gedffnet und nicht betatigt geschlossen.
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Allgemein Binareingang 1
atar 1
Matar 2
Motar 3 Basis Funklion iD\mmen :I
Matar 4
Funktionen Maotar 1 Lenger Tastendruck [dimmen) nach iD,S Sekunden LI
Funktionen Mator 2
Funkfionen Motar 3 Ei AR Ein/ Al
Funktionen hMatar 4 e l Tt LI
Bingreingang 1
Binﬁreingang 3 Kantakiar Eingang 4 iSchIleBer :I
Bi 3
B::z:z:zg::g 4 Kantaktar Eingang B iSchIieBer LI
Allgermein Binareingang 1-4
Bussicherheit Dirnimen mit IZykhschen Intervallen LI
Riickmeldung Maotor Fositionen
Langer Tastendruck (dimmen) iAnderung um 100% :I
Interval flir zyklisches dimmen iD,S Sekunden LI
QK Abbrechen Standard It Hilte
Basis Funktion
AuswahImaglichkeiten: e Jalousie AUF/ AB

e Schalten/potenzialfreier Kontakt

o 8-Bit Wert (steigende Flanke)

e Dimmen

Langer Tastendruck (dimmen) nach

Auswahlmaoglichkeiten: e 0,5 Sekunden
0,3 - 5,0 Sekunden

Dieser Parameter definiert die Betatigungszeit des entsprechenden Tasters, die zwischen dem Senden eines Schalttelegramms und eines
Dimmtelegramms unterscheidet. Ist die Zeit zum Beispiel auf 0,5 Sekunden parametriert, wird erst bei einer Betatigungsdauer die groRer ist
als 0,5 Sekunden ein Dimmtelegramm generiert. Bei einer Betdtigungsdauer die kleiner als 0,5 Sekunden ist, wird ein Schalttelegramm
generiert.

Eingang A/B

Auswahlméglichkeiten: o Fin/Aus Ein(,1") Aus(,0") Um(,1/0")
e Um/Um

Dieser Parameter definiert den Wert, der bei kurzer Betdtigung des entsprechenden Eingangs gesendet wird.

o Ein/Aus

Bei einer kurzen Betatigung des Tasters am Eingang A wird ein ,, Aus" Telegramm erzeugt. Bei einer kurzen Betatigung des entsprechenden
Tasters am Eingang B wird ein ,,Ein" Telegramm erzeugt. Durch Umklemmen der Eingdnge kann diese Funktion invertiert werden.

e Um/Um

Bei einer kurzen Betdtigung des Tasters am Eingang A oder B wird umgeschaltet. Das bedeutet, dass der Wert, der sich im entsprechenden
Schaltobjekt befindet, erst invertiert und dann gesendet wird.

Kontaktart Eingang A

Auswahlmaoglichkeiten: o SchlieRer
o (Offner

Uber diesen Parameter wird festgelegt, welche Kontaktart sich am entsprechenden lokalen Eingang befindet. SchlieBer: Der Kontakt am

lokalen Eingang ist betatigt geschlossen und nicht betétigt gedffnet. Offner: Der Kontakt am lokalen Eingang ist betatigt ge6ffnet und nicht
betatigt geschlossen.
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Kontaktart Eingang B

Auswahlmaglichkeiten: o SchlieRer
o (Offner

Uber diesen Parameter wird festgelegt, welche Kontaktart sich am entsprechenden lokalen Eingang befindet. SchlieRer: Der Kontakt am
lokalen Eingang ist betatigt geschlossen und nicht betatigt gedffnet. Offner: Der Kontakt am lokalen Eingang ist betatigt gedffnet und nicht
betatigt geschlossen.

Dimmen mit

Auswahlmaoglichkeiten: e Stopp Telegramm
e Zyklischen Intervallen

o Stopp Telegramm

Bei einer kurzen Betdtigung des Tasters am lokalen Eingang A oder B wird Giber das entsprechende Objekt (1 Bit) ein Telegramm generiert.
Bei einer langen Betdtigung des Tasters am lokalen Eingang A wird tiber das entsprechende Objekt (& Bit) heller gedimmt. Bei einer langen
Betdtigung des Tasters am lokalen Eingang B wird iiber das entsprechende Objekt (& Bit) dunkler gedimmt. Beim Loslassen des entsprechen-
den Tasters am lokalen Eingang A oder B wird ein Stopp Befehl generiert.

o Zyklische Intervalle

Bei einer kurzen Betdtigung des Tasters am lokalen Eingang A oder B wird {iber das entsprechende Objekt (1 Bit) ein ,Ein“ Telegramm be-
ziehungsweise ein , Aus" Telegramm generiert. Bei einer langen Betatigung des Tasters am lokalen Eingang A wird (iber das entsprechende
Objekt (& Bit) heller gedimmt solange die Taste betitigt ist. Beim Loslassen des Tasters am lokalen Eingang A wird das zyklische Senden ge-
stoppt. Die Schrittweite und die Zeitdauer fiir das heller Dimmen ergibt sich aus den Parametern ,Langer Tastendruck (dimmen)" und ,,Inter-
vall fiir zyklisches Dimmen".

Bei einer langen Betdtigung des Tasters am lokalen Eingang B wird iiber das entsprechende Objekt (& Bit) dunkler gedimmt solange die Taste
betdtigt ist. Beim Loslassen des Tasters am lokalen Eingang B wird das zyklische Senden gestoppt. Die Schrittweite und Zeitdauer fiir das
dunkler Dimmen ergibt sich aus den Parametern , Langer Tastendruck (dimmen)” und ,,Intervall fiir zyklisches Dimmen®.

Langer Tastendruck (dimmen)

Anderung um 100 %
Anderung um 1/2
Anderung um 1/4
Anderung um 1/8
Anderung um 1/16
Anderung um 1/32
Anderung um 1/64

Auswahlmaglichkeiten:

Dieser Parameter definiert die Dimmschrittweite der Telegramme, die bei einem langen Tastendruck gesendet werden.

A\ Istin den Parametern ,,Dimmen mit Zyklischen Intervallen" parametriert, so ist darauf zu achten, dass die Dimmschrittweite und der
Intervall fir das zyklische Dimmen auf die Dimmzeit des Aktors abgestimmt sind.

Intervall fiir zyklisches Dimmen

Auswahlmaéglichkeiten: e 0,5 Sekunden
0,5 - 7,0 Sekunden

Dieser Parameter definiert die Zeitdauer eines Intervalls fiir das zyklische Senden. Ist zum Beispiel eine ,,Anderung um 1/4" und ein ,,Intervall

von 0,5 Sekunden” eingestellt, dann wird bei einem langen Tastendruck am entsprechenden lokalen Eingang alle 0,5 Sekunden um 1/4
heller bzw. dunkler gedimmt.
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Karteikarten ,Allgemein Bindreingang 1...4"

Funktionen Motor 4
Binéreingang 1

Bindreingang 2

Binarsingang 3

Binareingang 4

Allgemein Bindreingang 1-4
Bussicherheit

Riickmeldung Motor Positionen

oK | Abbrachen Standard [fifca

x|
Allgemein Allgemein Binareingang 1-4
hotar 1
Matar 2
hatar 3 Anlaufverzdgening |D Sekunden _v_'l
hotor 4
Funktionen kMotor 1 Talegrammiatanbegrenzurs |Ja _v_’l
Funktionen Motor 2
Funktionen hotor 3 Begrenzung |1 27 Telegramme pra 17 Sek _:l

Hilfe

Die hier eingestellten Parameter beziehen sich auf die Bindreingdnge 1...4.
Anlaufverzogerung

Auswahlmaoglichkeiten: e 0 Sekunden
0 - 21 Sekunden

Dieser Parameter definiert die Zeit, die nach Busspannungswiederkehr ablduft, bis das erste Telegramm gesendet werden kann.

Telegrammratenbegrenzung

Auswahlmaoglichkeiten: e Nein
e Ja

Dieser Parameter 6ffnet den Parameter zur Einstellung der Telegrammratenbegrenzung. Dabei kann die Anzahl der Telegramme, die pro

Zeiteinheit gesendet werden, begrenzt werden.

Begrenzung
Auswahlmaéglichkeiten: 30 Telegramme pro 17 Sek.
60 Telegramme pro 17 Sek.
100 Telegramme pro 17 Sek.
127 Telegramme pro 17 Sek.

Dieser Parameter definiert die Anzahl der Telegramme, die innerhalb von 17 Sekunden gesendet werden konnen.
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Karteikarte ,Bussicherheit"

= x|
Allgerrigin Bussicherheit
totar 1
Motar 2
MOTOR r
Motar 3 Reakiion bei Busspannungsausfall |Obere ENcHORHIOh ﬂ
otar 4
Funktionen Motor 1 Reakiioh bei Busspannungswiedsatkehr |Obere Endposition _v_l
Funktionen Maotor 2
Funktionen Motor 3 MOTOR 2
Funktionen Motor 4 Reakfion bei Busspannungsausiall |Obere ENCIORHON _v_l
Binareingang 1 " =
Bifamifgang 2 Reakiion bej Busspannungswiederkehr |Obere Endposition ﬂ
Binareingang 3 MOTOR 3 -
Bindraingang 4 Reakiion bej Busspannungsausiall |Obere Endpogjion -Y—l
Allgemein Binareingang 1-4
Bussicherheit Feakiion bel Busspannungswiederkehr |Obere Endposition _v_l
Fiickmeldung Motor Positionen T
Feakiion bei Bugspannungsaustall |Obere ENcHORHIOh ﬂ
Reakiioh bei Busspannungswiedsatkehr |Obere Endposition _v_l
MOTOR1..4
Reaktioh bei Netzspannungswiederkehr |Obere ENCIORHON _v_l
Automatische Kaskadierung |Nein ﬂ
oK | Abbrechen | Standard | {rifer | Hilte |

Auf dieser Karteikarte kann fiir jeden einzelnen Motorausgang die Reaktion bei Busspannungsausfall und Busspannungswiederkehr definiert
werden.

MOTOR 1...4
Reaktion bei Busspannungsausfall

Auswahlmaglichkeiten: Obere Endposition
Untere Endposition
Ignorieren
Zwischenposition 1
Zwischenposition 2
Fenster schlieBen
Fenster offnen

Ignorieren

Dieser Parameter definiert die Position, die bei
Busspannungsausfall angefahren wird.

MOTOR 1...4
Reaktion bei Busspannungswiederkehr

Auswahlmaglichkeiten: Obere Endposition
Untere Endposition
Ignorieren
Zwischenposition 1
Zwischenposition 2
Fenster schlieBen
Fenster 6ffnen

Ignorieren

Dieser Parameter definiert die Position, die bei
Busspannungswiederkehr angefahren wird.

MOTOR 1...4
Reaktion bei Netzspannungswiederkehr (230 V)

Auswahlmaglichkeiten: Obere Endposition
Untere Endposition
Ignorieren

Fenster schlieBen

Fenster offnen

Dieser Parameter definiert die Position, die bei
Busspannungswiederkehr (230 V) angefahren wird.

Automatische Kaskadierung

Nein
Ja

Auswahlmaglichkeiten:

Wenn dieser Parameter auf ,Ja" eingestellt ist, werden die Motorausgdange mit jeweils einer Sekunde Verzogerung in die entsprechende
Position gefahren. Diese Verzogerungszeit wird berticksichtigt bei Anfahren der Positionen, die sich aus den Einstellungen ,,Reaktion bei
Busspannungswiederkehr” und ,,Reaktion bei Netzspannungswiederkehr (230 V)" ergeben.

A\ Vorteil: Die Stromspitzen konnen dadurch in groBeren Projekten gesenkt werden.
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Karteikarte ,Riickmeldungen Motor Position"

- x|

Allgemein Riickmeldung Motor Positionen
hator 1
Motor 2 :

Filickmeldung
Metor 3 Status obera/ untete Endpositian I.Ja -:J
Matar 4
Funktionen Matar 1 Riickmeldungsart fiir Endgositionen IEmze\n ﬂ
Funktionen Mator 2
Funktionen Motar 3 WIOTOR 1 Posi

5 . asition AUF/ AB *
Funktionen Motor 4 Filickmeldurig fir I "'l
Bindraingani 1 MOTOR 2
Bindreingang 2 Filickmeldurig iir IPDsllu:m Lamelle .'..l
Binareingang 3 MOTOR 3 -
Binéreingang 4 Riickmealdurig fie IPDsllu:m AUFY AB und Lamelle ﬂ
Allgemein Bindreingang 1-4
: 4 WMOTOR 4

Bussicherheit . Riickmeldung fir IKeme _v__l
Riickmeldung Motor Positionen

At der Buckmeldung IZykI\Sch _v__l

alle IES ﬂ

0K l Abbrechen | Standard I Irife | Hilfe 1

Auf dieser Karteikarte konnen die Parameter ausgewdhlt werden, um die Statuspositionen der einzelnen Behdnge auf den Bus zu melden. Die
dabei generierten Statuspositionen basieren auf den parametrierten Fahr- und Wendezeiten der Karteikarten Motor 1...4 bzw. Motor 1 - 4.

Riickmeldung
Status obere/untere Endposition

AuswahImdglichkeiten: o Nein Dieser Parameter 6ffnet den Parameter
o la JArt der Riickmeldung".

Riickmeldungsart fiir Endpositionen

Auswahlmaglichkeiten: e Gemeinsam, wenn alle Behinge
oben/unten sind
e Einzeln

o Gemeinsam, wenn alle Behdinge oben/unten sind
Ist dieser Parameter ausgewdhlt, wird die entsprechende Endposition, oben oder unten, erst auf den Bus gemeldet, wenn alle vier Behdnge
die obere (Objekt 50) beziehungsweise untere (Objekt 55) Endposition erreicht haben.

o Einzeln
Ist dieser Parameter ausgewdhlt, wird die entsprechende Endposition, oben oder unten, fiir jeden Behang einzeln auf den Bus gemeldet.
Dafiir stehen jeweils Objekte (46-49 und 51-5%4) zur Verfligung.

MOTOR 1...4

Riickmeldung fiir
Wert (0/255)
Auswahlmdglichkeiten: o Position AUF | AB 100% <
o Position Lamelle v
e Position AUF/ AB und Lamelle “ Wert (25500)
o Keine i o

o Position AUF | AB
Uber diesen Parameter wird die Position AUF / AB fiir den entsprechenden Motor abhdngig vom Parameter ,Riickmeldungsart” auf den Bus
gesendet. ,0" = oben / ,255" = unten.

o Position Lamelle

Uber diesen Parameter wird die Position der Lamelle fiir den entsprechenden Motor abhdngig vom Parameter ,Riickmeldungsart” auf den Bus
gesendet. ,0/255" = Lamelle gedffnet | ,,255/0" = Lamelle geschlossen. Der Wert fiir die Position der Lamelle, der {iber das entsprechende
Objekt gesendet wird, ist abhdngig von den Parametereinstellungen auf der Karteikarte , Allgemein®.

Lamellenwendung geschlossen/gewendet NUR BEI JALOUSIE

o Position AUF / AB und Lamelle

Uber diesen Parameter wird die Position AUF / AB und die Position der Lamelle fiir den entsprechenden Motor abhdngig vom Parameter
»Riickmeldungsart" auf den Bus gesendet. ,0" = oben/,255" = unten, ,,0/255" = Lamelle gedffnet / ,,255/0" = Lamelle geschlossen.Der
Wert fiir die Position der Lamelle, der iiber das entsprechende Objekt gesendet wird, ist abhdngig von den Parametereinstellungen auf der
Karteikarte ,Allgemein".

Lamellenwendung geschlossen/gewendet NUR BEI JALOUSIE
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° Keine
Es werden keine Positionen auf den Bus gemeldet.

Art der Riickmeldung

Auswahlmaoglichkeiten: e Anfordern
e Bei Positionswechsel
e Zyklisch

e Anfordern
Die aktuelle Position der Behdnge muss tiber Objekt 45 angefordert werden.

o Bei Positionswechsel
Die aktuelle Position des entsprechenden Behangs wird nach jedem Positionswechsel auf den Bus gesendet. Die Position wird erst auf den
Bus gesendet, wenn die Zielposition erreicht ist.

o Zyklisch
Dieser Parameter 6ffnet einen weiteren Parameter (,,alle”), mit dem die Zeit fiir das zyklische Senden parametriert wird.

Alle

5 Sekunden

10 Sekunden
20 Sekunden
30 Sekunden
60 Sekunden

Auswahlmaglichkelten: A {ber diesen Parameter wird definiert, in welchen Zeitab-

standen die aktuelle Position der entsprechenden Behdnge
gemeldet wird. Die aktuelle Position der Behdnge wird nur
wdhrend der Fahrt auf den Bus gesendet.

Diagnose

6.1 LEDs am animeo KNX/EIB Motor Controller
Die LEDs am animeo KNX/EIB Motor Controller kdnnen fir folgende Funktionen genutzt werden:

o Funktionsfdhigkeit des Gerdtes wahrend des Betriebs (230 v/ KNX/EIB-Busspannung angeschlossen, Indikation Gber Funksignale, ...)
o Ein begrenzter Uberblick tiber die Einstellungen

6.2 Informationen wahrend des Betriebs

Erhalt einer Funknachricht ........ ... ... . i,

Sicherheit niedrig/hoch oder Objekt ,Funktion sperren” aktiv.........
Das Gerdt ist betriebsbereit, Anzeige Empfang EIB Telegramme ........

Reset / Prog

6.3 Status der Konfiguration

A Die Abfrage des Status der Konfigurationen ist nur im Auslieferungszustand maoglich, bevor das Gerdt mit der ETS programmiert wurde.
Sobald das Gerdt mit der ETS programmiert wurde, kann der Status der Konfigurationen nicht mehr {iber die Reset/Prog Taste abgefragt
werden. Wenn das Gerdt durch die ETS entladen wurde, kann der Status der Konfigurationen wieder tiber die Reset/Prog Taste abgefragt
werden. Die Abfrage des Status iiber die Funkfunktionalitdt (griine obere LED) ist immer moglich.

LED An (2s) Blinken
.))) = Griin Fernbedienung erkannt Keine Fernbedienung
SR = Gelb Senkrechtmarkise mit gespeicherten Senkrechtmarkise ohne gespeicherte
Lauf- und Wendezeiten Lauf- und Wendezeiten
EU - Orange Jalousien EU-Ergonomie mit gespeicherten Jalousien EU-Ergonomie ohne gespeicherte
g Lauf- und Wendezeiten Lauf- und Wendezeiten
US - Rot Jalousien US-Ergonomie mit gespeicherten Jalousien US-Ergonomie ohne gespeicherte

Lauf- und Wendezeiten

Lauf- und Wendezeiten
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7. Technische Daten

Der &4 AC Motor Controller animeo KNX/EIB ist ein elektronisches, unabhdngig montiertes Regel- und Steuerungsgerat mit durchgeschleiftem

Schutzleiteranschluss.

4 AC Motor Controller

Art. 1 860 114

Art. 1 860 116

Spannungsversorgung

220 - 240V AC/50/60 Hz

220 - 240V AC/50/60 Hz

Stand-by-Strom

26mA@ 230V

26 MA@ 230V

Spannungsversorgung aus dem Bus

KNX/EIB-Busspannung 21...30 V D(, SELV

KNX/EIB-Busspannung 21...30 V D(, SELV

Nennstromaufnahme KNX/EIB

gemdR Richtlinie KNX/EIB

gemadR Richtlinie KNX/EIB

Max. Stromaufnahme (Antrieb)

Lx3,15A, cos_¢ = 0,95

Lx3,15A, cos_p=0,95

Spannung Steuerleitung fiir Gruppensteuerung

SELV, 16 VDC =

SELV, 16 VDC =

Spannung der lokalen Tastereingdnge

SELV, 16 VDC =

SELV, 16 VDC =

Anschluss

Federzugklemmen

Federzugklemmen

Anschluss KNX/EIB

KNX/EIB Busanschlussklemme (schwarz/rot)

KNX/EIB Busanschlussklemme (schwarz/rot)

Laufzeit Antrieb (Schaltzeit Relais)

max. 5 Minuten

max. 5 Minuten

Sicherungen Lx 3,15 AH Lx3,15AH

Betriebstemperatur 0°C-45°C 0°C-45°(C

Relative Luftfeuchtigkeit 85 % 85 %

Gehdusematerial (C-ABS Polycarbonat (C-ABS Polycarbonat
GehdusemaRe (Hx B xT) 180 x 255 x 63 mm 90 x 210 x 63 mm (12TE)
Schutzgrad IP 20 IP 20

Schutzklasse 1, nach entsprechender Montage I, nach entsprechender Montage

Wirkungsweise

Typ1; Typ 1.C mit Mikrounterbrechung

Typ1; Typ 1.Cmit Mikrounterbrechung

Verschmutzungsgrad 2 2
Bemessungs- und StoRspannung LKy LKV
Temperatur der Kugeldruckpriifung 75°(C 75° C

Konformitat

(E nach EN 60730

(E nach EN 60730
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www.somfysystems.com
Tel.: (1) 905 561 6446

KOREA

SOMFY J00
www.somfy.co.kr
Tel.: (82) 2594 43 33

ICROATIEN

BFT Adria d.o.0.
www.somfy.com.hu
Tel.: (385) 5150 26 40

KUWAIT

SOMFY Kuwait
www.somfy.com
Tel.: (965) 4 31 89 01

LIBANON

SOMFY Lebanon
www.somfy.com.lb
Tel.: (961) 13912 24

MEXIKO

SOMFY MEXICO S.A. de C.V.
www.somfysystems.com
Tel.: (52) 55 47 77 77 70

NIEDERLANDE

SOMFY Nederland B.YV
www.somfy.nl

Tel.: (31) 235 54 49 00

NORWEGEN

SOMFY Nordic AB
www.somfy.no
Tel.: (47) 11 57 66 39

OSTERREICH

SOMFY GmbH
www.somfy.at

Tel.: (43) 662 6 25 30 80

POLEN

SOMFY Sp. z 0. 0.
www.somfy.pl

Tel.: (48) 2 25 09 53 00

PORTUGAL

SOMFY Portugal
www.somfy.pt

Tel.: (351) 229 39 68 4,0

RUMANIEN

SOMFY SRL
www.somfy.ro

Tel.: (40) 3 68 L4 4,0 81

RUSSLAND

SOMFY LLC
www.somfy.ru

Tel.: (7) 49 57 8147 72

KONIGREICH SAUDI-ARABIEN
SOMFY Jeddah
www.somfy.com.sa

Tel.: (966) 26 98 33 53

SCHWEDEN

SOMFY Nordic AB
www.somfy.se

Tel.: (46) 40 16 59 00

SCHWEIZ

SOMFY AG
www.somfy.ch

Tel.: (17) 14 8 38 40 30

SERBIEN

MIGRO
www.somfy.co.yu

Tel.: (381) 25 84 15 10

SINGAPUR

SOMFY PTE LTD
www.somfy.com.sg
Tel.: (65) 63 8338 55

SPANIEN

SOMFY Espaiia S.A.
www.somfy.es

Tel.: (3%) 9 34 80 09 00

TAIWAN

SOMFY Developement
Taiwan Branch
www.somfy.com.tw
Tel.: (886) 85 09 89 3

TSCHECHISCHE REPUBLK
SOMFY, spol. s r.o.
www.somfy.cz

Tel.: (420) 2 96 37 24 86

TURKEI

SOMFY EV OTOMASYON
SISTEMLERI LTD STI
www.somfy.com

Tel. (90) 21 66 5130 15

UNGARN

SOMFY Kft
www.somfy.hu
Tel.: (36) 18 144 51 20

USA

SOMFY Systems Inc.
www.somfysystems.com
Tel.: (1) 609 395 1300

ZYPERN

SOMFY Middle East Co. Ltd.
www.somfy.gr

Tel.: (357) 25 34 55 4O




